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三菱电机集结了优秀的人才，打造先进的技

术，因为我们深知技术正是改善我们生活的推

动力。为了人们更舒适美好的生活、更高效的

商务活动及社会的发展，我们融合技术与创

新，向变革持续挑战，创造高品质的产品。

三菱电机的业务范围涵盖了各个领域。

能源、电力设备

从发电机到大型显示器的多样化电机产品

电子元器件

应用于电力设备、电子产品等领域的尖端的半导体元器件

家电

空调、家庭娱乐系统等高信赖性的家电产品

信息通讯系统

适用于商务和个人的装置、机器、系统

工业自动化产品

基于e-F@ctory先进制造理念，以前沿的技术和丰富的控制、驱动、配电和加工机产品，提供节

能增效综合解决方案

Global Player

GLOBAL IMPACT OF
MITSUBISHI ELECTRIC

三菱电机秉承“Changes for the Better”的企业经营理念，一如既往地打造更美好的明天。
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for Roll to Roll
4 5

SPECIALTY

应对不同需求，追求最佳功能。
专注于专业领域的变频器闪亮登场！

　在多功能·高性能变频器FR-A800中追加适合各专业领域的最佳功能。！
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特点 特点
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Roll to Roll
可在纸张、薄膜、线等各种长尺寸材料上进行印刷、切缝、涂层、捻线等各种加工。

凭借稳定的张力控制，可实现高效生产。

FR-A800-R2R具备众多专用功能，适用于多种多样的系统。

中间轴收卷 / 放卷轴軸

驱动卷径无变化的基准轴或进给轴等中

间轴，控制线速度。

通过将浮辊位置、张力传感器的反馈输

入至变频器，来进行张力控制（速度控

制/转矩控制）。

即便最大径和最小径的卷径比较大，也

可以通过卷径运算实现稳定控制。

Roll to Roll专用品，

具备最适于收卷/

放卷的功能

简化系统
仅靠变频器即可实现稳定的收卷/放卷控制。

适用范围的扩大
适用于多种系统，如：伸线机、印刷机的

收卷/放卷用途等。

启动容易、调整简单
可通过参数对机械进行调整以符合用途。

特
点

特
点



6 7

特点 特点

11

Roll to Roll
可在纸张、薄膜、线等各种长尺寸材料上进行印刷、切缝、涂层、捻线等各种加工。凭借

稳定的张力控制，可实现高效生产。

FR-A800-R2R具备众多专用功能，适用于多种多样的系统。

中间轴收卷 / 放卷轴軸

驱动卷径无变化的基准轴或进给轴等中

间轴，控制线速度。

通过将浮辊位置、张力传感器的反馈输

入至变频器，来进行张力控制（速度控

制/转矩控制）。

即便最大径和最小径的卷径比较大，也

可以通过卷径运算实现稳定控制。

Roll to Roll专用品，

具备最适于收卷/

放卷的功能

简化系统
仅靠变频器即可实现稳定的收卷/放卷控制。

适用范围的扩大
适用于多种系统，如：伸线机、印刷机的

收卷/放卷用途等。

启动容易、调整简单
可通过参数对机械进行调整以符合用途。

特
点

特
点



根据实际线速度或电机实际旋转速

度计算当前的收卷/放卷轴的卷径。

8 9

特点 特点

卷径运算

简化系统
具备卷径运算等多种专用功能，仅靠变频器即可实现稳定的收卷/放卷控制。

根据卷径来更改速度控制比例增益，从

而保证响应性恒定不变。

速度控制比例增益补偿

可通过模拟输入端子或内置选件输入卷

径运算所需的线速度指令、实际线速度。

线速度指令输入选择、
实际线速度输入选择

发生材料断裂（断线等），传感器反馈

值（浮辊反馈/张力反馈）在上限值处

或下限值处停滞一段时间时，输出断线

检测信号。

浮辊位置异常检测

PID控制的张力PI增益为自动调整，因此

可大幅缩短调整时间。

装置启动非常简单。

张力PI增益调谐

浮辊反馈控制（收卷）示例

张力变动

张力恒定

浮辊位置

断线检测时间

断线检测
信号

启动信号

卷径运算功能选择

可存储当前的卷径及收卷/放卷长度。

即使关闭电源后，也会在变频器内部存

储卷径/卷长。

卷径 / 卷长存储

D= V
π×n×Z

通过浮辊反馈或张力传感器反馈进

行PID控制。

通过与卷径运算组合使用，可实现

稳定控制。

●实际线速度运算方式

通过线速度和主速度（实际旋转速度）计

算卷径。

●厚度运算方式

通过累计材料的厚度计算卷径。

D＝初始径±2×d×N×Z

D：直径

n：旋转速度

d：材料厚度

V：线速度

N：转数

Z：减速比

初始卷径运算

因更换材料等导致卷径发生变化时，通过以下2种模式计算当前的卷径。可选择卷径运算方式以提升张力控制的性能。

●通过启动时的浮辊从下限位置移动至目标

位置的动作计算当前的卷径。

●通过线速度与实际旋转速度计算当前的卷

径。（需要低速启动。）

浮辊目标的
位置

浮辊位置

线速度

启动信号

初始卷径计算
卷径测定

卷径运算
开始线速度

卷径值

启动信号

实际线
速度

通过将浮辊、放卷/收卷轴上的摩擦等机

械损失部分加入到转矩指令中，以保证施

加在材料上的张力恒定不变。

机械损耗补偿功能

通过对加减速时放卷侧和收卷侧变动的张

力进行调整，以保证施加在材料上的张力

恒定不变。

惯性补偿功能

通过调整工件张力，可防止卷径变大时

发生折皱及变形等情况。

锥度功能

通过设定针对张力指令的缓冲时间，防

止张力的急剧变化。

张力指令缓冲时间

转矩指令

加速

减速

线速度

张力设定

卷径

锥度率

最大
卷径

最小
卷径

锥度开始直径

浮辊反馈速度控制
张力传感器反馈速度控制

通过卷径运算来计算卷筒的卷径，控

制电机的输出转矩，以保证施加在材

料上的张力恒定不变。

无张力传感器转矩控制
张力传感器反馈转矩控制

浮辊振动

浮辊恒定

完美贴合！
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N
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特点 特点

浮辊反馈速度控制是通过浮辊位置及线速度的信息对速度进行控制，以保证施加在工件（收卷/放卷轴）上的张力恒定不变。

在变频器内部进行PID控制、卷径运算，进行更加稳定的速度控制。

张力传感器反馈速度控制并非使用浮辊位置，而是使用张力传感器的张力反馈来保证张力恒定不变的控制。

浮辊反馈速度控制示例

速度检测器

实际线速度

运行速度

浮辊位置

线速度指令

浮辊

■ 关联功能

根据卷径来更改速度控制比例增益，从而保

证响应性恒定不变。

速度控制比例增益补偿 D
张力PI增益为自动调整，因此可大幅缩短调

整时间。装置启动非常简单。

张力PI增益调谐 A B D

通过启动时浮辊从下限位置移动至目标位置

的动作计算当前的卷径。

初始卷径运算 D
对收卷轴的卷径进行运算，保持收卷轴的表

面线速度恒定不变。可以降低浮辊控制的振

动。

卷径运算功能 D

控制放卷轴的转速，以保证浮辊的位置不

变。保证线的张力恒定不变。

浮辊反馈速度控制

A B D

根据系统不同，可能会需要再生选件等外围设备。

伸 线 机

浮辊反馈速度控制 可用于伸线机收卷。可以实现高惯性负载的高速收卷。

通过FR-A800-R2R的4项控制，可适用于多种系统，如：伸线机、印刷机等的收卷/放卷用途等。

浮辊位置

PID控制

目标值

实际线速度

线速度指令

变频器具备这些功能！

PID 运算

卷径运算 速度控制

加减速处理

＋

＋
＋

－

适用范围的扩大

11

5

伸线部 基准轴 收卷轴

实际线速度 运行速度 浮辊位置 线速度指令

21 11

A B C D

3

3
3

3

4
4

4

伸线部通过速度恒定控制将线拉细。在收卷轴上通过利用

浮辊反馈速度控制保证浮辊的位置不变，而使张力恒定不

变。

此外，通过卷径运算功能，保证收卷筒的表面线速度恒定

不变。

1 变频器 FR-A800-R2R
（安装 FR-A8AP＊1）

2 变频器 FR-A800-R2R
（安装 FR-A8AP＊1、FR-A8AZ＊2）

3 带PLG的电机 SF-PR-SC

4 浮辊

5 速度检测器

（　）内为内置选件。
＊1 在矢量控制下使用。
＊2 在线速度输出时使用。

浮辊反馈
速度控制

张力传感器反馈
速度控制

无张力传感器
转矩控制

张力传感器反馈
转矩控制

特
点

特
点
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浮辊反馈速度控制保证浮辊的位置不变，而使张力恒定不

变。

此外，通过卷径运算功能，保证收卷筒的表面线速度恒定

不变。

变频器 FR-A800-R2R
（安装 FR-A8AP＊1）

变频器 FR-A800-R2R
（安装 FR-A8AP＊1、FR-A8AZ＊2）

带PLG的电机 SF-PR-SC

浮辊

速度检测器

（　）内为内置选件。
＊1 在矢量控制下使用。
＊2 在线速度输出时使用。

浮辊反馈
速度控制

张力传感器反馈
速度控制

无张力传感器
转矩控制

张力传感器反馈
转矩控制

特
点

特
点



收卷轴

印 刷 机

可用于印刷机的收卷。不使用浮辊或张力控制器，即可进行纸张的收卷。

12 13

特点 特点

■ 关联功能

通过调整工件张力，可防止卷径变大时发生

折皱及变形等情况。

锥度功能 B

即使提高（降低）送纸速度，施加于纸张上

的张力也保持恒定不变。

惯性补偿功能 B无张力传感器转矩控制 B
向转矩指令加入机械的机械损耗部分，防止

张力变化。

机械损耗补偿功能 B
通过线速度的信息来对卷径进行运算并控制

转矩，以保证施加在收卷轴上的张力恒定不

变。

根据系统，需要再生选件等外围设备。

通过张力传感器及线速度的信息对转矩进行控制，以保证施加在工件（收卷/放卷轴）上的张力恒定不变。

除了通过卷径运算补偿的转矩指令之外，实施速度变化时的加减速转矩运算（惯性补偿）、机械损耗转矩补偿，可以更加稳定地进行转矩控制。

在顺控功能有效时，可使用张力传感器反馈转矩控制。(参照第18页)

无张力传感器转矩控制示例

无张力传感器转矩控制

通过FR-A800-R2R的4项控制，可适用于众多系统，如：伸线机、印刷机等的收卷/放卷用途等。

基准轴

速度
检测器

轧辊

变频器具备这些功能！

张力指令

运行速度

实际线速度
加减速转矩运算
（惯性补偿）

锥度设定

机械损耗
转矩运算

卷径运算

转矩控制张力控制

＋
＋

＋

适用范围的扩大
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带PLG的电机 SF-PR-SC

印刷部

轧辊

速度检测器

（　）内为内置选件。
*1 在矢量控制下使用。
*2 在热敏电阻输入时使用。
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点

特
点
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特点 特点

可通过参数进行与用途匹配的机械调整，实现对系统启动、调整作业的支持。

为了进行浮辊控制，需要在控制器等多个设备上进行设定和调

整，因此启动需花费一定时间。

●复杂的浮辊控制可通过参数设定仅靠变频器即能实现。

●通过对机械各要素的设定，可以实现与系统、用途匹配的控制。

●模拟/脉冲信号输入可从多种输入方法中选择。也可实现使用通信进行的输入。

●使用PID控制后，仅靠变频器即可实现复杂的控制。

●通过自动调整张力PI增益，可轻松启动。（张力PI增益调谐）

Before Before

After

曾为是否可以适用于公司系统而感到不安。

对要组合的电机的设定、控制方法进行设定。

进行浮辊反馈速度控制时的主要参数设定示例如下所示。

根据控制方法、电机进行设定。

（部分控制方法需要速度控制增益的调整、离线自动调谐。）

设定基本参数、控制方法

设定与用途对应的机械各要素。

*1：控制方式推荐使用矢量控制。 *2：使用三菱电机（SF-PR、SF-JR、SF-HR、SF-JRCA、SF-HRCA、SF-V5RU

（1500r/min 系列））以外时，请进行设定。

设定机械各要素
对收卷/放卷轴的卷径进行运算，使根据

卷径变动的张力始终为最佳状态。

通过卷径运算提升控制精度

进行张力PI增益调谐，自动调整PI增益。

此功能可缩短增益调整的作业时间。

自动调整张力PI增益

设定浮辊的目标位置、上限值、下限

值。

设定浮辊目标位置

线速度指令的输入方法可从模拟输入端子（2、4、1、6等）、单相脉冲串、PLG脉冲、

通信（CC-Link IE 现场网络通讯、DeviceNet™、PROFIBUS-DPV0等）中选择。

选择线速度指令、浮辊信号、实际线速度的输入方法

变频器基本设定

■ 启动步骤示例

步骤 ①

设定机械各要素。

机械各要素的基本设定

步骤 ②

选择线速度指令的输入方法、输入端子功能。

选择模拟/脉冲的输入方法

步骤 ③

通过参数设定进行浮辊控制、张力PI增益的

调整。

PID控制调整

（浮辊目标位置、张力PI增益调谐）

步骤 ④

试运行

D：直径

n：旋转速度

d：材料厚度

V：线速度

N：转数

Z：减速比

？
1235

1236

1230

645

1247

1243

1244

7

8

394

395

101

393

1231

1252

1255

中间轴名称Pr. 收卷/放卷轴
卷径最大值1

卷径最小值1

收卷/放卷选择

卷径存储有无选择

卷径变化量极限值

齿轮比分子（从动端）

齿轮比分母（驱动端）

加速时间

减速时间

线速度指令用

第1加速时间

线速度指令用

第1减速时间

线速度指令用

第2减速时间

线速度指令加减速基准

材料厚度d1

浮辊下限位置

积累量

○

○

─

─

○

○

○

○

○

○

○

○

○

─

─

─

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

Pr.项 目
目标值

上限值

下限值

PID动作选择

133

131

132

128

Pr.项 目
适用电机

电子过热保护

电机容量

电机极数

电机额定电压

71

9

80

81

83

Pr.项 目
电机额定频率

控制方法选择＊1

转矩限制输入方法选择

PLG旋转方向

PLG脉冲数

84

800

810

359

369

Pr.项 目
电机惯性（整数部）＊2

电机惯性（指数部）＊2

PLG选件选择

707

724

862

V

d

n

D

Z

N

调谐前 调谐后

调谐中

0 10 20 30 40 50
时间［sec］

浮辊位置变动大
浮辊位置变动小

张力PI增益调谐前后的浮辊位置变动

30

50

70

浮
辊
位
置[

％]浮辊上限值
Pr.131

浮辊下限值
Pr.132

浮辊目标
位置
Pr.133

启动容易、调整简单

11

特
点

特
点

为了使用浮辊反馈速度控制、卷径运算功能，请将X114信号置为ON。
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特点 特点
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为了进行浮辊控制，需要在控制器等多个设备上进行设定和调

整，因此启动需花费一定时间。

●复杂的浮辊控制可通过参数设定仅靠变频器即能实现。

●通过对机械各要素的设定，可以实现与系统、用途匹配的控制。

●模拟/脉冲信号输入可从多种输入方法中选择。也可实现使用通信进行的输入。

●使用PID控制后，仅靠变频器即可实现复杂的控制。

●通过自动调整张力PI增益，可轻松启动。（张力PI增益调谐）

Before Before

After

曾为是否可以适用于公司系统而感到不安。

对要组合的电机的设定、控制方法进行设定。

进行浮辊反馈速度控制时的主要参数设定示例如下所示。

根据控制方法、电机进行设定。

（部分控制方法需要速度控制增益的调整、离线自动调谐。）

设定基本参数、控制方法

设定与用途对应的机械各要素。

*1：控制方式推荐使用矢量控制。 *2：使用三菱电机（SF-PR、SF-JR、SF-HR、SF-JRCA、SF-HRCA、SF-V5RU

（1500r/min 系列））以外时，请进行设定。

设定机械各要素
对收卷/放卷轴的卷径进行运算，使根据

卷径变动的张力始终为最佳状态。

通过卷径运算提升控制精度

进行张力PI增益调谐，自动调整PI增益。

此功能可缩短增益调整的作业时间。

自动调整张力PI增益

设定浮辊的目标位置、上限值、下限

值。

设定浮辊目标位置

线速度指令的输入方法可从模拟输入端子（2、4、1、6等）、单相脉冲串、PLG脉冲、

通信（CC-Link IE 现场网络通讯、DeviceNet™、PROFIBUS-DPV0等）中选择。

选择线速度指令、浮辊信号、实际线速度的输入方法

变频器基本设定
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步骤 ①
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机械各要素的基本设定
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特
点

特
点

为了使用浮辊反馈速度控制、卷径运算功能，请将X114信号置为ON。
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特点 特点

无与伦比的高性能。决不妥协的高品质。
高性能、高品质的新型最高水准变频器。

提升驱动性能、追求使用便捷性、符合安全规格。

通过提升响应速度，将负载变动带来的速度变

动控制在最小范围内，维持恒定速度。

●响应速度

实时无传感器矢量控制

50Hz*1（A700：20Hz）

矢量控制

130Hz*2（A700：50Hz）

追求极致的驱动性能

●符合UL、cUL和EC指令（CE认证）。此外还

取得了EAC认证。

（预定取得韩国电波法认证（KC认证））

●符合RoHS指令的环保型变频器。

环境的友好性

■ 快速响应

*1：3.7kW 无负载时。因负载条件、电机容量而异。

*2：安装选件（FR-A8AP、FR-A8AL、FR-A8TP）时。

可通过控制器经由网络对变频器进行控制、监视。除了标准支持的RS-485通讯外，通过通讯

选件还能支持CC-Link IE现场网络通讯、DeviceNet™、PROFIBUS-DPV0。

（不支持SSCNETⅢ（/H）、FL远程通讯。）

系统支持能力

■ 支持多种网络

可通过参数选择额定电流、过负载承受能力

不同的5种额定（SLD额定（超轻型负载）、

LD额定（轻型负载）、SND额定（超一般负

载）、ND额定（一般负载）、HD额定（重型

负载）。可根据用途选择最合适的变频器。

使用75K以上的变频器或75kW以上的电机时，

请根据所使用电机的容量选择DC电抗器，并

务必进行设置。

■ 根据用途选择最合适的容量

为提升耐环境性，还准备了实施了基板涂层

（对应IEC60721-3-3 3C2/3S2）、导体镀层的产品。

（变频器型号中带有“-60”、“-06”。）

■ 耐环境性提升［粉尘、腐蚀对策］■ 全球对应

通过提升响应速度，可降低负载变动带来的速度变动

时间（s）

0

100ms/div

0

100

900

速
度（
r/m
in
）

转
矩
（
%
）

速度

负载转矩

●转矩精度

实时无传感器矢量控制 矢量控制

转矩控制范围

绝对转矩精度*3

反复转矩精度*4

1:20

±20%

±10%

1:50

±10%＊5

±5%＊5

*3：与相对于转矩指令的实际转矩的差

*4：实际转矩的平均值和实际转矩测定值的差量（转矩的重现性）

*5：在线自动调谐（适用磁通监测器）有效时

变频器额定规格表

变频器型号
FR-A820-□

SLD（超轻型负载）

额定电流
（A）

LD（轻型负载） ND（一般负载 初始值） HD（重型负载）

0.4K

0.75K

1.5K

2.2K

3.7K

5.5K

7.5K

11K

15K

18.5K

22K

30K

37K

45K

55K

75K

90K

00046

00077

00105

00167

00250

00340

00490

00630

00770

00930

01250

01540

01870

02330

03160

03800

04750

1.5

3

5

8

11

17.5

24

33

46

61

76

90

115

145

175

215

288

0.2

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

3

5

8

11

17.5

24

33

46

61

76

90

115

145

175

215

288

346

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

90

4.2

7

9.6

15.2

23

31

45

58

70.5

85

114

140

170

212

288

346

432

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

90

110

4.6

7.7

10.5

16.7

25

34

49

63

77

93

125

154

187

233

316

380

475

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

90/110

132

●过载电流额定值

额定电流
（A）

额定电流
（A）

额定电流
（A）

变频器型号
FR-A84□-□

SLD（超轻型负载）

额定电流
（A）

LD（轻型负载） ND（一般负载 初始值） HD（重型负载）

0.4K

0.75K

1.5K

2.2K

3.7K

5.5K

7.5K

11K

15K

18.5K

22K

30K

37K

45K

55K

75K

90K

110K

132K

160K

185K

220K

250K

280K

315K

355K

400K

450K

500K

00023

00038

00052

00083

00126

00170

00250

00310

00380

00470

00620

00770

00930

01160

01800

02160

02600

03250

03610

04320

04810

05470

06100

06830

07700

08660

09620

10940

12120

0.8

1.5

2.5

4

6

9

12

17

23

31

38

44

57

71

86

110

144

180

216

260

325

361

432

481

547

610

683

770

866

0.2

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

90

110

132

160

185

220

250

280

315

355

400

450

1.5

2.5

4

6

9

12

17

23

31

38

44

57

71

86

110

144

180

216

260

325

361

432

481

547

610

683

770

866

962

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

90

110

132

160

185

220

250

280

315

355

400

450

500

2.1

3.5

4.8

7.6

11.5

16

23

29

35

43

57

70

85

106

144

180

216

260

325

361

432

481

547

610

683

770

866

962

1094

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

90

110

132

160

185

220

250

280

315

355

400

450

500

560

2.3

3.8

5.2

8.3

12.6

17

25

31

38

47

62

77

93

116

180

216

260

325

361

432

481

547

610

683

770

866

962

1094

1212

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75/90

110

132

160

185

220

250

280

315

355

400

450

500

560

630

额定电流
（A）

额定电流
（A）

额定电流
（A）

SLD

LD

SND

ND

HD

110% 60秒, 120% 3秒 （反时限特性） 周围气温40℃

120% 60秒, 150% 3秒 （反时限特性） 周围气温50℃

150% 60秒 （反时限特性） 周围气温50℃

150% 60秒, 200% 3秒 （反时限特性） 周围气温50℃

200% 60秒, 250% 3秒 （反时限特性） 周围气温50℃

＊1：适用电机容量为三菱4极标准电机的最大适用容量。

●200V等级

●400V等级

电机容量
（ｋW）＊1

电机容量
（ｋW）＊1

电机容量
（ｋW）＊1

SND（超一般负载）

4.2

7

9.6

15.2

23

31

36

58

70.5

85

102

126

170

190

259

346

388

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

7.5

15

18.5

22

22

30

45

45

55

90

90

额定电流
（A）

电机容量
（ｋW）＊1

电机容量
（ｋW）＊1

电机容量
（ｋW）＊1

电机容量
（ｋW）＊1

SND（超一般负载）

2.1

3.5

4.8

7.6

11.5

16

23

29

35

43

57

70

85

106

129

180

194

260

325

361

432

481

547

610

683

770

866

962

1094

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

55

90

90

132

160

185

220

250

280

315

355

400

450

500

560

额定电流
（A）

电机容量
（ｋW）＊1

电机容量
（ｋW）＊1

电机容量
（ｋW）＊1

FR-A800
FR-A700

80ms
170msFR-A800

FR-A700

80ms

170ms

变频器

可编程控制器
显示器（HMI）

变频器

以太网电缆 CC-Link IE网络

FR-A800-R2R

+FR-A8NCE

FR-A800-R2R

+FR-A8NCE

（　　　    ）

最多可连接

120台

仅连接

变频器时

11

特
点

特
点

【冲击负载时的实际转速变化示例】实时无传感器矢量控制时
电机 SF-PR 4P 3.7kW时（　　　　　　　　 ）
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特点 特点

无与伦比的高性能。决不妥协的高品质。
高性能、高品质的新型最高水准变频器。

提升驱动性能、追求使用便捷性、符合安全规格。

通过提升响应速度，将负载变动带来的速度变

动控制在最小范围内，维持恒定速度。

●响应速度

实时无传感器矢量控制

50Hz*1（A700：20Hz）

矢量控制

130Hz*2（A700：50Hz）

追求极致的驱动性能

●符合UL、cUL和EC指令（CE认证）。此外还

取得了EAC认证。

（预定取得韩国电波法认证（KC认证））

●符合RoHS指令的环保型变频器。

环境的友好性

■ 快速响应

*1：3.7kW 无负载时。因负载条件、电机容量而异。

*2：安装选件（FR-A8AP、FR-A8AL、FR-A8TP）时。

可通过控制器经由网络对变频器进行控制、监视。除了标准支持的RS-485通讯外，通过通讯

选件还能支持CC-Link IE现场网络通讯、DeviceNet™、PROFIBUS-DPV0。

（不支持SSCNETⅢ（/H）、FL远程通讯。）

系统支持能力

■ 支持多种网络

可通过参数选择额定电流、过负载承受能力

不同的5种额定（SLD额定（超轻型负载）、

LD额定（轻型负载）、SND额定（超一般负

载）、ND额定（一般负载）、HD额定（重型

负载）。可根据用途选择最合适的变频器。

使用75K以上的变频器或75kW以上的电机时，

请根据所使用电机的容量选择DC电抗器，并

务必进行设置。

■ 根据用途选择最合适的容量

为提升耐环境性，还准备了实施了基板涂层

（对应IEC60721-3-3 3C2/3S2）、导体镀层的产品。

（变频器型号中带有“-60”、“-06”。）

■ 耐环境性提升［粉尘、腐蚀对策］■ 全球对应

通过提升响应速度，可降低负载变动带来的速度变动

时间（s）

0

100ms/div

0

100

900

速
度（
r/m
in
）

转
矩
（
%
）

速度

负载转矩

●转矩精度

实时无传感器矢量控制 矢量控制

转矩控制范围

绝对转矩精度*3

反复转矩精度*4

1:20

±20%

±10%

1:50

±10%＊5

±5%＊5

*3：与相对于转矩指令的实际转矩的差

*4：实际转矩的平均值和实际转矩测定值的差量（转矩的重现性）

*5：在线自动调谐（适用磁通监测器）有效时

变频器额定规格表

变频器型号
FR-A820-□

SLD（超轻型负载）

额定电流
（A）

LD（轻型负载） ND（一般负载 初始值） HD（重型负载）

0.4K

0.75K

1.5K

2.2K

3.7K

5.5K

7.5K

11K

15K

18.5K

22K

30K

37K

45K

55K

75K

90K

00046

00077

00105

00167

00250

00340

00490

00630

00770

00930

01250

01540

01870

02330

03160

03800

04750

1.5

3

5

8

11

17.5

24

33

46

61

76

90

115

145

175

215

288

0.2

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

3

5

8

11

17.5

24

33

46

61

76

90

115

145

175

215

288

346

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

90

4.2

7

9.6

15.2

23

31

45

58

70.5

85

114

140

170

212

288

346

432

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

90

110

4.6

7.7

10.5

16.7

25

34

49

63

77

93

125

154

187

233

316

380

475

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

90/110

132

●过载电流额定值

额定电流
（A）

额定电流
（A）

额定电流
（A）

变频器型号
FR-A84□-□

SLD（超轻型负载）

额定电流
（A）

LD（轻型负载） ND（一般负载 初始值） HD（重型负载）

0.4K

0.75K

1.5K

2.2K

3.7K

5.5K

7.5K

11K

15K

18.5K

22K

30K

37K

45K

55K

75K

90K

110K

132K

160K

185K

220K

250K

280K

315K

355K

400K

450K

500K

00023

00038

00052

00083

00126

00170

00250

00310

00380

00470

00620

00770

00930

01160

01800

02160

02600

03250

03610

04320

04810

05470

06100

06830

07700

08660

09620

10940

12120

0.8

1.5

2.5

4

6

9

12

17

23

31

38

44

57

71

86

110

144

180

216

260

325

361

432

481

547

610

683

770

866

0.2

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

90

110

132

160

185

220

250

280

315

355

400

450

1.5

2.5

4

6

9

12

17

23

31

38

44

57

71

86

110

144

180

216

260

325

361

432

481

547

610

683

770

866

962

0.4

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

90

110

132

160

185

220

250

280

315

355

400

450

500

2.1

3.5

4.8

7.6

11.5

16

23

29

35

43

57

70

85

106

144

180

216

260

325

361

432

481

547

610

683

770

866

962

1094

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75

90

110

132

160

185

220

250

280

315

355

400

450

500

560

2.3

3.8

5.2

8.3

12.6

17

25

31

38

47

62

77

93

116

180

216

260

325

361

432

481

547

610

683

770

866

962

1094

1212

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

75/90

110

132

160

185

220

250

280

315

355

400

450

500

560

630

额定电流
（A）

额定电流
（A）

额定电流
（A）

SLD

LD

SND

ND

HD

110% 60秒, 120% 3秒 （反时限特性） 周围气温40℃

120% 60秒, 150% 3秒 （反时限特性） 周围气温50℃

150% 60秒 （反时限特性） 周围气温50℃

150% 60秒, 200% 3秒 （反时限特性） 周围气温50℃

200% 60秒, 250% 3秒 （反时限特性） 周围气温50℃

＊1：适用电机容量为三菱4极标准电机的最大适用容量。

●200V等级

●400V等级

电机容量
（ｋW）＊1

电机容量
（ｋW）＊1

电机容量
（ｋW）＊1

SND（超一般负载）

4.2

7

9.6

15.2

23

31

36

58

70.5

85

102

126

170

190

259

346

388

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

7.5

15

18.5

22

22

30

45

45

55

90

90

额定电流
（A）

电机容量
（ｋW）＊1

电机容量
（ｋW）＊1

电机容量
（ｋW）＊1

电机容量
（ｋW）＊1

SND（超一般负载）

2.1

3.5

4.8

7.6

11.5

16

23

29

35

43

57

70

85

106

129

180

194

260

325

361

432

481

547

610

683

770

866

962

1094

0.75

1.5

2.2

3.7

5.5

7.5

11

15

18.5

22

30

37

45

55

55

90

90

132

160

185

220

250

280

315

355

400

450

500

560

额定电流
（A）

电机容量
（ｋW）＊1

电机容量
（ｋW）＊1

电机容量
（ｋW）＊1

FR-A800
FR-A700

80ms
170msFR-A800

FR-A700

80ms

170ms

变频器

可编程控制器
显示器（HMI）

变频器

以太网电缆 CC-Link IE网络

FR-A800-R2R

+FR-A8NCE

FR-A800-R2R

+FR-A8NCE

（　　　    ）

最多可连接

120台

仅连接

变频器时

11

特
点

特
点

【冲击负载时的实际转速变化示例】实时无传感器矢量控制时
电机 SF-PR 4P 3.7kW时（　　　　　　　　 ）
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特点 特点

提供舒适的变频器操作环境

标配有USB接口（Mini-B接口）。无需转换

器即可轻松地与电脑实现连接。

■ 使用USB电缆让连接更加简单

●系统设定

可自动识别并设定已连接的变频器。也可手

动设置要连接的变频器的站号、型号、容量

及内置选件。

■ 高效进行启动时的设定

●参数列表

可对已选择了站号的参数进行显示和更改。

可通过按功能设定分配输入输出信号。

■ 轻松进行运行前的调整和

运行期间的确认 ●图表功能

可对变频器数据采样并以图表形式显示。还

可读取追踪数据并显示在图表中。

■ 简单易懂，轻松维护

通过将拷贝至USB存储器中的追踪数据和参

数设定值读取至FR Configurator2中，即使远

离设备也可方便地进行分析和调整作业。

■ 在远离设备的地方亦可操作

以树状图形式显示连接变频器。可通过切

换标签访问每项功能窗口，提高效率。

■ 直观的用户界面

FR Configurator2

可随心所欲地控制设备

可根据设备的规格自由定义输入信号对应的变频器动作、变频器运行状态对应的信号输出、监视输出等。可使用变频器设定软件（FR 

Configurator2）通过顺控梯形图编制控制程序。此外，预定支持从三菱电机FA网站下载样本梯形图。

顺控功能

利用来自张力检测器的反馈提升张力精度的控制。

通过PI控制对因卷径误差、机械损耗误差（温度变化/老化）等引起的张力误差进行补偿。

■ 张力传感器反馈转矩控制

利用变频器的顺控功能，设定材料的最终加工

直径与各绞盘上的直径的比、齿轮比等，通过

对与材料对应的各绞盘的速度进行运算，可自

动变更模具的组合。

■ 配模功能

自定义变频器功能

变频器USB电缆

Mini-B接口

标签切换树状显示

FR Configurator2

通过顺控功能实现PI控制。

加减速转矩运算
（惯性补偿）

锥度设定

机械损耗
转矩运算

卷径运算

转矩
控制

PI
运算

张力控制

＋
＋

＋

张力指令

张力设定

顺控功能

（变频器本体功能）

无张力传感器转矩控制

张力反馈

运行速度

实际线速度

＋ ＋

－
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特点 特点

提供舒适的变频器操作环境

标配有USB接口（Mini-B接口）。无需转换

器即可轻松地与电脑实现连接。

■ 使用USB电缆让连接更加简单

●系统设定

可自动识别并设定已连接的变频器。也可手

动设置要连接的变频器的站号、型号、容量

及内置选件。

■ 高效进行启动时的设定

●参数列表

可对已选择了站号的参数进行显示和更改。

可通过按功能设定分配输入输出信号。

■ 轻松进行运行前的调整和

运行期间的确认 ●图表功能

可对变频器数据采样并以图表形式显示。还

可读取追踪数据并显示在图表中。

■ 简单易懂，轻松维护

通过将拷贝至USB存储器中的追踪数据和参

数设定值读取至FR Configurator2中，即使远

离设备也可方便地进行分析和调整作业。

■ 在远离设备的地方亦可操作

以树状图形式显示连接变频器。可通过切

换标签访问每项功能窗口，提高效率。

■ 直观的用户界面

FR Configurator2

可随心所欲地控制设备

可根据设备的规格自由定义输入信号对应的变频器动作、变频器运行状态对应的信号输出、监视输出等。可使用变频器设定软件（FR 

Configurator2）通过顺控梯形图编制控制程序。此外，预定支持从三菱电机FA网站下载样本梯形图。

顺控功能

利用来自张力检测器的反馈提升张力精度的控制。

通过PI控制对因卷径误差、机械损耗误差（温度变化/老化）等引起的张力误差进行补偿。

■ 张力传感器反馈转矩控制

利用变频器的顺控功能，设定材料的最终加工

直径与各绞盘上的直径的比、齿轮比等，通过

对与材料对应的各绞盘的速度进行运算，可自

动变更模具的组合。

■ 模具日程功能

自定义变频器功能

变频器USB电缆

Mini-B接口

标签切换树状显示

FR Configurator2

通过顺控功能实现PI控制。

加减速转矩运算
（惯性补偿）

锥度设定

机械损耗
转矩运算

卷径运算

转矩
控制

PI
运算

张力控制

＋
＋

＋

张力指令

张力设定

顺控功能

（变频器本体功能）

无张力传感器转矩控制

张力反馈

运行速度

实际线速度

＋ ＋

－
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特点 特点

产品阵容

■标准构造产品 ■ 附带PLG的三菱高性能节能电机

■ 整流器分离类型

F R - A 8 2 0 - 00046    - 2 -        R2R

00046
0.4K
●
00023
0.4K
●
03250
110K
●

00077
0.75K
●
00038
0.75K
●
03610
132K
●

00105
1.5K
●
00052
1.5K
●
04320
160K
●

00167
2.2K
●
00083
2.2K
●
04810
185K
●

00250
3.7K
●
00126
3.7K
●
05470
220K
●

00340
5.5K
●
00170
5.5K
●
06100
250K
●

00490
7.5K
●
00250
7.5K
●
06830
280K
●

00630
11K
●
00310
11K
●

00770
15K
●
00380
15K
●

00930
18.5K
●
00470
18.5K
●

01250
22K
●
00620
22K
●

01540
30K
●
00770
30K
●

01870
37K
●
00930
37K
●

02330
45K
●
01160
45K
●

03160
55K
●
01800
55K
●

03800
75K
●
02160
75K
●

04750
90K
●
02600
90K
●

2

4

符号 电压等级
200V等级

400V等级

0

符号 构造·功能
标准构造产品 -1

-2

符号
FM

CA
R2R

符号 专用功能
Roll to Roll

专用品

R2R
Roll to Roll

专用品

无

60

 06＊2

符号 电路板涂层
（对应IEC60721-3-3 3C2/3S2）

无

有

有

导体镀层

无

无

有

- R2R

无

60

06

符号 电路板涂层
（对应IEC60721-3-3 3C2/3S2）

无

有

有

导体镀层

无

无

有

00023～06830

0.4K～280K

07700～12120

315K～500K

符号
SLD变频器额定电流(A)

变频器ND额定容量(kW)

SLD变频器额定电流(A)

变频器ND额定容量(kW)

内容

4

符号 电压等级
400V等级 2

符号 构造·功能
整流器分离类型 -1

-2

符号 类型＊1

FM

CA

符号 内容

三相400V等级
FR-A840-□

三相200V等级
FR-A820-□

07700
315K
●

08660
355K
●

09620
400K
●

10940
450K
●

12120
500K
●

3相400V等级
FR-A842-□

F R - A 8 4 2 - 07700  -2

＊3

＊3

*1：类型不同规格也不同。主要的差异如下表所示。

*2：对应容量为 FR-A820-00340（5.5K）及以上、FR-A840-00170（5.5K）及以上。

*3：使用 75K 及以上的变频器或 75kW及以上的电机时，必须配置直流电抗器（FR-HEL）选件。

符号 专用功能

类型＊1

端子 FM（脉冲列输出）

端子 AM（模拟电压输出（DC0 ～±10V））

端子 CA （模拟电流输出（DC0 ～ 20mA））

端子 AM（模拟电压输出（DC0 ～±10V））

FM

（具有端子FM的产品）

CA

（具有端子CA的产品）

漏型逻辑

源型逻辑

60 Hz

50 Hz

OFF

ON

9999

（与电源电压相同）

8888

（电源电压的95%)

类型 监视输出
内置EMC滤波器

初始设定

控制逻辑 额定频率 Pr.19 基准频率电压

S F - P R F O B - S C 7K 4P H A

无

F

符号 安装方法
脚装型

法兰型

无

B

符号 分类
无制动器

带制动器

无

H

符号 分类
200V等级

400V等级

1K

2K

3K

5K

7K

11K

15K

符号 输出
1.5kW

2.2kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

15kW

18K

22K

30K

37K

45K

55K

符号 输出
18.5kW

22kW

30kW

37kW

45kW

55kW

无

O

P

符号 分类
室内型（IP44）

户外型（IP44）

 防尘、防水型（IP55）

无

T

A

符号 保护装置
无保护装置

恒温器

热敏电阻

通过FR-A800-R2R及内置选件FRA8AP/A8AL、控

制端子选件FR-A8TP的组合，可实现高响应、

高精度的矢量控制。

■ 出色的速度精度
速度变动率　±0.01％（驱动时）

■ 广泛的速度控制范围
速度控制范围　1：1800（驱动时）

高响应、高精度矢量控制

通过矢量控制，可支持0Hz～60Hz的连续恒定

转矩运行（可进行零速控制、伺服锁定）。

广泛的恒定转矩特性

带有符合日本Top Runner基准/美国EISA效率

基准的超高效率（IE3对应）PLG的电机。

节能/减少CO2排放

配套使用的变频器与电机为同一容量。

与变频器的亲和性

●通过将外力通风式风机更换为冷却风机提

升了耐环境性，可应对以往带PLG的机型所

无法应对的IP55。

●配线少，可靠性获得提升。

●还可应对3类防锈。

提升耐环境性

可实现低速带的恒定转矩运行

※与 SF-V5RU 系列的转矩基准不同，请注意。

SF-PR-SC
连续运行转矩

100%
（60Hz基准）

57%
（60Hz基准）

0 3 60 100
频率［Hz］

转矩特性图
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特点 特点

产品阵容

■标准构造产品 ■ 附带PLG的三菱高性能节能电机

■ 整流器分离类型

F R - A 8 2 0 - 00046    - 2 -        R2R

00046
0.4K
●
00023
0.4K
●
03250
110K
●

00077
0.75K
●
00038
0.75K
●
03610
132K
●

00105
1.5K
●
00052
1.5K
●
04320
160K
●

00167
2.2K
●
00083
2.2K
●
04810
185K
●

00250
3.7K
●
00126
3.7K
●
05470
220K
●

00340
5.5K
●
00170
5.5K
●
06100
250K
●

00490
7.5K
●
00250
7.5K
●
06830
280K
●

00630
11K
●
00310
11K
●

00770
15K
●
00380
15K
●

00930
18.5K
●
00470
18.5K
●

01250
22K
●
00620
22K
●

01540
30K
●
00770
30K
●

01870
37K
●
00930
37K
●

02330
45K
●
01160
45K
●

03160
55K
●
01800
55K
●

03800
75K
●
02160
75K
●

04750
90K
●
02600
90K
●

2

4

符号 电压等级
200V等级

400V等级

0

符号 构造·功能
标准构造产品 -1

-2

符号
FM

CA
R2R

符号 专用功能
Roll to Roll

专用品

R2R
Roll to Roll

专用品

无

60

 06＊2

符号 电路板涂层
（对应IEC60721-3-3 3C2/3S2）

无

有

有

导体镀层

无

无

有

- R2R

无

60

06

符号 电路板涂层
（对应IEC60721-3-3 3C2/3S2）

无

有

有

导体镀层

无

无

有

00023～06830

0.4K～280K

07700～12120

315K～500K

符号
SLD变频器额定电流(A)

变频器ND额定容量(kW)

SLD变频器额定电流(A)

变频器ND额定容量(kW)

内容

4

符号 电压等级
400V等级 2

符号 构造·功能
整流器分离类型 -1

-2

符号 类型＊1

FM

CA

符号 内容

三相400V等级
FR-A840-□

三相200V等级
FR-A820-□

07700
315K
●

08660
355K
●

09620
400K
●

10940
450K
●

12120
500K
●

3相400V等级
FR-A842-□

F R - A 8 4 2 - 07700  -2

＊3

＊3

*1：类型不同规格也不同。主要的差异如下表所示。

*2：对应容量为 FR-A820-00340（5.5K）及以上、FR-A840-00170（5.5K）及以上。

*3：使用 75K 及以上的变频器或 75kW及以上的电机时，必须配置直流电抗器（FR-HEL）选件。

符号 专用功能

类型＊1

端子 FM（脉冲列输出）

端子 AM（模拟电压输出（DC0 ～±10V））

端子 CA （模拟电流输出（DC0 ～ 20mA））

端子 AM（模拟电压输出（DC0 ～±10V））

FM

（具有端子FM的产品）

CA

（具有端子CA的产品）

漏型逻辑

源型逻辑

60 Hz

50 Hz

OFF

ON

9999

（与电源电压相同）

8888

（电源电压的95%)

类型 监视输出
内置EMC滤波器

初始设定

控制逻辑 额定频率 Pr.19 基准频率电压

S F - P R F O B - S C 7K 4P H A

无

F

符号 安装方法
脚装型

法兰型

无

B

符号 分类
无制动器

带制动器

无

H

符号 分类
200V等级

400V等级

1K

2K

3K

5K

7K

11K

15K

符号 输出
1.5kW

2.2kW

3.7kW

5.5kW

7.5kW

11kW

15kW

18K

22K

30K

37K

45K

55K

符号 输出
18.5kW

22kW

30kW

37kW

45kW

55kW

无

O

P

符号 分类
室内型（IP44）

户外型（IP44）

 防尘、防水型（IP55）

无

T

A

符号 保护装置
无保护装置

恒温器

热敏电阻

通过FR-A800-R2R及内置选件FRA8AP/A8AL、控

制端子选件FR-A8TP的组合，可实现高响应、

高精度的矢量控制。

■ 出色的速度精度
速度变动率　±0.01％（驱动时）

■ 广泛的速度控制范围
速度控制范围　1：1800（驱动时）

高响应、高精度矢量控制

通过矢量控制，可支持0Hz～60Hz的连续恒定

转矩运行（可进行零速控制、伺服锁定）。

广泛的恒定转矩特性

带有符合日本Top Runner基准/美国EISA效率

基准的超高效率（IE3对应）PLG的电机。

节能/减少CO2排放

配套使用的变频器与电机为同一容量。

与变频器的亲和性

●通过将外部供电式风机更换为轴端外循环

冷却风扇提升了耐环境性，可应对以往带

PLG的机型所无法应对的IP55。

●配线少，可靠性获得提升。

●还可应对3类防腐蚀。

提升耐环境性

可实现低速带的恒定转矩运行

※与 SF-V5RU 系列的转矩基准不同，请注意。

SF-PR-SC
连续运行转矩

100%
（60Hz基准）

57%
（60Hz基准）

0 3 60 100
频率［Hz］

转矩特性图
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标
准
规
格

2

标准规格
标准规格

 额定（标准构造产品）

 200V 等级

*1 表示适用电机容量是使用三菱标准4极电机时的最大适用容量。
*2 SND额定时载波频率为2kHz （固定）。
*3 0.2kW电机仅对应V/F控制。
*4 额定输出容量为输出电压220V时的容量。
*5 过负载电流额定的%值表示与变频器的额定输出电流之比的比率值。反复使用时，必须等待变频器和电机降到100%负载时的温度以下。

*6 最大输出电压不能大于电源电压。在设定范围内可以变更最大输出电压。但是变频器输出侧电压的峰值约为电源电压的 倍。
*7 有内置制动电阻器
*8 ND额定基准的值。
*9 额定输入电流为额定输出电流时的值。额定输入电流随电源阻抗 （包括输入电抗器和电线）的值而变。
*10 电源容量是额定输出电流时的值。随电源侧阻抗（包括输入电抗器和电线）的值而变。
*11 FR-DU08: IP40 （除了PU接口部分）

型号  FR-A820-[] -R2R
00046 00077 00105 00167 00250 00340 00490 00630 00770 00930 01250 01540 01870 02330 03160 03800 04750

0.4K 0.75K 1.5K 2.2K 3.7K 5.5K 7.5K 11K 15K 18.5K 22K 30K 37K 45K 55K 75K 90K

适用电机容量
（kW） 

SLD 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90/110 132

LD 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90 110

SND  0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 7.5 15 18.5 22 22 30 45 45 55 90 90

ND （初始设定） 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90

HD 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75

输
出

额定容量
（kVA） 

SLD 1.8 2.9 4 6.4 10 13 19 24 29 35 48 59 71 89 120 145 181

LD 1.6 2.7 3.7 5.8 8.8 12 17 22 27 32 43 53 65 81 110 132 165

SND  1.6 2.7 3.7 5.8 8.8 12 14 22 27 32 39 48 65 72 99 132 148

ND （初始设定） 1.1 1.9 3 4.2 6.7 9.1 13 18 23 29 34 44 55 67 82 110 132

HD 0.6 1.1 1.9 3 4.2 6.7 9.1 13 18 23 29 34 44 55 67 82 110

额定电流
（A）

SLD 4.6 7.7 10.5 16.7 25 34 49 63 77 93 125 154 187 233 316 380 475

LD 4.2 7 9.6 15.2 23 31 45 58 70.5 85 114 140 170 212 288 346 432

SND  4.2 7 9.6 15.2 23 31 36 58 70.5 85 102 126 170 190 259 346 388

ND （初始设定） 3 5 8 11 17.5 24 33 46 61 76 90 115 145 175 215 288 346

HD 1.5 3 5 8 11 17.5 24 33 46 61 76 90 115 145 175 215 288

过负载电
流额定 

SLD 110% 60s、 120% 3s （反时限特性）周围温度 40℃

LD 120% 60s、 150% 3s （反时限特性）周围温度 50℃

SND  150% 60s （反时限特性）周围温度 50℃

ND （初始设定） 150% 60s、 200% 3s （反时限特性）周围温度 50℃

HD 200% 60s、 250% 3s （反时限特性）周围温度 50℃

额定电压  三相 200～240V

再生制动

制动晶体管 内置 FR-BU2 （选件）

最大制动转矩  150%转矩·3%ED 
100%转矩
·3%ED 

100%转矩
·2%ED 

20%转矩·连续 10%转矩·连续

FR-ABR
（使用选件时）

150%转矩
·10%ED

100%转矩·10%ED 100%转矩·6%ED － － － － － －

电
源

额定输入
交流电压·频率

三相200～240V 50Hz/60Hz

交流电压允许波动范围 170～264V 50Hz/60Hz

频率允许波动范围 ±5%

额定输入
电流（A）


SLD 5.3 8.9 13.2 19.7 31.3 45.1 62.8 80.6 96.7 115 151 185 221 269 316 380 475

LD 5 8.3 12.2 18.3 28.5 41.6 58.2 74.8 90.9 106 139 178 207 255 288 346 432

SND  5 8.3 12.2 18.3 28.5 41.6 49 74.8 90.9 106 130 166 207 233 304 346 388

ND （初始设定） 3.9 6.3 10.6 14.1 22.6 33.4 44.2 60.9 80 96.3 113 150 181 216 266 288 346

HD 2.3 3.9 6.3 10.6 14.1 22.6 33.4 44.2 60.9 80 96.3 113 150 181 216 215 288

电源设备
容量
（kVA） 

SLD 2 3.4 5 7.5 12 17 24 31 37 44 58 70 84 103 120 145 181

LD 1.9 3.2 4.7 7 11 16 22 29 35 41 53 68 79 97 110 132 165

SND  1.9 3.2 4.7 7 11 16 19 29 35 41 50 63 79 89 116 132 148

ND （初始设定） 1.5 2.4 4 5.4 8.6 13 17 23 30 37 43 57 69 82 101 110 132

HD 0.9 1.5 2.4 4 5.4 8.6 13 17 23 30 37 43 57 69 82 82 110

保护结构（IEC 60529）  封闭型（IP20） 开放型（IP00）

冷却方式 自冷 强制风冷

大约质量（kg） 2.0 2.2 3.3 3.3 3.3 6.7 6.7 8.3 15 15 15 22 42 42 54 74 74
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标准规格
 400V 等级

*1 表示适用电机容量是使用三菱标准4极电机时的最大适用容量。
*2 SND额定时载波频率为2kHz （固定）。
*3 0.2kW电机仅对应V/F控制。
*4 额定输出容量为输出电压440V时的容量。
*5 过负载电流额定的%值表示与变频器的额定输出电流之比的比率值。反复使用时，必须等待变频器和电机降到100%负载时的温度以下。

*6 最大输出电压不能大于电源电压。在设定范围内可以变更最大输出电压。但是变频器输出侧电压的峰值约为电源电压的 倍。
*7 有内置制动电阻器
*8 ND额定基准的值。
*9 额定输入电流为额定输出电流时的值。额定输入电流随电源阻抗 （包括输入电抗器和电线）的值而变。
*10 电源容量是额定输出电流时的值。随电源侧阻抗（包括输入电抗器和电线）的值而变。
*11 FR-DU08: IP40 （除了PU接口部分）
*12 超过480V 时，需要进行Pr.977 输入电压模式选择的设定。
*13 使用市售的电阻器可以提升变频器内置制动器的制动能力。详细请联系购买店或本公司营业所。

型号  FR-A840-[] -R2R
00023 00038 00052 00083 00126 00170 00250 00310 00380 00470 00620 00770 00930 01160 01800 02160 02600 03250 03610 04320 04810 05470 06100 06830

0.4K 0.75K 1.5K 2.2K 3.7K 5.5K 7.5K 11K 15K 18.5K 22K 30K 37K 45K 55K 75K 90K 110K 132K 160K 185K 220K 250K 280K

适用电机容量
（kW） 

SLD 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55
75/
90

110 132 160 185 220 250 280 315 355

LD 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90 110 132 160 185 220 250 280 315

SND  0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 55 90 90 132 160 185 220 250 280 315

ND （初始设定） 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90 110 132 160 185 220 250 280

HD 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90 110 132 160 185 220 250

输
出

额定容量
（kVA） 

SLD 1.8 2.9 4 6.3 10 13 19 24 29 36 47 59 71 88 137 165 198 248 275 329 367 417 465 521

LD 1.6 2.7 3.7 5.8 8.8 12 18 22 27 33 43 53 65 81 110 137 165 198 248 275 329 367 417 465

SND  1.6 2.7 3.7 5.8 8.8 12 18 22 27 33 43 53 65 81 98 137 148 198 248 275 329 367 417 465

ND （初始设定） 1.1 1.9 3 4.6 6.9 9.1 13 18 24 29 34 43 54 66 84 110 137 165 198 248 275 329 367 417

HD 0.6 1.1 1.9 3 4.6 6.9 9.1 13 18 24 29 34 43 54 66 84 110 137 165 198 248 275 329 367

额定电流
（A）

SLD 2.3 3.8 5.2 8.3 12.6 17 25 31 38 47 62 77 93 116 180 216 260 325 361 432 481 547 610 683

LD 2.1 3.5 4.8 7.6 11.5 16 23 29 35 43 57 70 85 106 144 180 216 260 325 361 432 481 547 610

SND  2.1 3.5 4.8 7.6 11.5 16 23 29 35 43 57 70 85 106 129 180 194 260 325 361 432 481 547 610

ND （初始设定） 1.5 2.5 4 6 9 12 17 23 31 38 44 57 71 86 110 144 180 216 260 325 361 432 481 547

HD 0.8 1.5 2.5 4 6 9 12 17 23 31 38 44 57 71 86 110 144 180 216 260 325 361 432 481

过负载电
流额定 

SLD 110% 60s、 120% 3s （反时限特性）周围温度 40℃

LD 120% 60s、 150% 3s （反时限特性）周围温度 50℃

SND  150% 60s （反时限特性）周围温度 50℃

ND （初始设定） 150% 60s、 200% 3s （反时限特性）周围温度 50℃

HD 200% 60s、 250% 3s （反时限特性）周围温度 50℃

额定电压  三相 380～500V

再生制动

制动晶体管 内置 FR-BU2 （选件）

最大制动转矩  100%转矩·2%ED  20%转矩·连续 10% 转矩·连续

FR-ABR
（使用选件时）

100% 转矩·10%ED 100% 转矩·6%ED － － － － － － － － － －

电
源

额定输入
交流电压·频率

三相 380～500V 50Hz/60Hz 

交流电压允许波动范围 323～550V 50Hz/60Hz

频率允许波动范围 ±5%

额定输入
电流（A）


SLD 3.2 5.4 7.8 10.9 16.4 22.5 31.7 40.3 48.2 58.4 76.8 97.6 115 141 180 216 260 325 361 432 481 547 610 683

LD 3 4.9 7.3 10.1 15.1 22.3 31 38.2 44.9 53.9 75.1 89.7 106 130 144 180 216 260 325 361 432 481 547 610

SND  3 4.9 7.3 10.1 15.1 22.3 31 38.2 44.9 53.9 75.1 89.7 106 130 154 180 194 260 325 361 432 481 547 610

ND （初始设定） 2.3 3.7 6.2 8.3 12.3 17.4 22.5 31 40.3 48.2 56.5 75.1 91 108 134 144 180 216 260 325 361 432 481 547

HD 1.4 2.3 3.7 6.2 8.3 12.3 17.4 22.5 31 40.3 48.2 56.5 75.1 91 108 110 144 180 216 260 325 361 432 481

电源设备
容量
（kVA） 

SLD 2.5 4.1 5.9 8.3 12 17 24 31 37 44 59 74 88 107 137 165 198 248 275 329 367 417 465 521

LD 2.3 3.7 5.5 7.7 12 17 24 29 34 41 57 68 81 99 110 137 165 198 248 275 329 367 417 465

SND  2.3 3.7 5.5 7.7 12 17 24 29 34 41 57 68 81 99 117 137 148 198 248 275 329 367 417 465

ND （初始设定） 1.7 2.8 4.7 6.3 9.4 13 17 24 31 37 43 57 69 83 102 110 137 165 198 248 275 329 367 417

HD 1.1 1.7 2.8 4.7 6.3 9.4 13 17 24 31 37 43 57 69 83 84 110 137 165 198 248 275 329 367

保护结构（IEC 60529）  封闭型（IP20） 开放型（IP00）

冷却方式 自冷 强制风冷

大约质量（kg） 2.8 2.8 2.8 3.3 3.3 6.7 6.7 8.3 8.3 15 15 23 41 41 43 52 55 71 78 117 117 166 166 166
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标准规格
 额定（整流器分离类型）

 400V 等级
• 变频器

*1 表示适用电机容量是使用三菱标准4极电机时的最大适用容量。
*2 SND额定时载波频率为2kHz （固定）。
*3 额定输出容量为输出电压440V时的容量。
*4 过负载电流额定的%值表示与变频器的额定输出电流之比的比率值。反复使用时，必须等待变频器和电机降到100%负载时的温度以下。

*5 最大输出电压不能大于电源电压。在设定范围内可以变更最大输出电压。但是变频器输出侧电压的峰值约为电源电压的 倍。
*6 ND额定基准的值。
*7 FR-DU08: IP40 （除了PU接口部分）
*8 超过480V时，需要进行Pr.977 输入电压模式选择的设定。

• 整流器单元 （FR-CC2）

*1 过负载电流额定的%值表示与变频器的额定输出电流之比的比率值。反复使用时，必须等待变频器和电机降到100%负载时的温度以下。

*2 整流器单元的输出电压根据输入电源电压及负载变化。另外整流器单元输出侧电压的峰值约为电源电压的 倍。
*3 电源容量为额定输出电流时的值。根据电源侧電源側负载阻抗（包括输入电抗器或电线）的值变化。
*4 允许电压不平衡率为3%以内。（不平衡率＝（最大线间电压－3线间平均电压）/3线间平均电压×100）

型号  FR-A842-[] -R2R
07700 08660 09620 10940 12120

315K 355K 400K 450K 500K

适用电机容量（kW） 

SLD 400 450 500 560 630

LD 355 400 450 500 560

SND  355 400 450 500 560

ND （初始设定） 315 355 400 450 500

HD 280 315 355 400 450

输
出

额定容量（kVA） 

SLD 587 660 733 834 924

LD 521 587 660 733 834

SND  521 587 660 733 834

ND （初始设定） 465 521 587 660 733

HD 417 465 521 587 660

额定电流（A）

SLD 770 866 962 1094 1212

LD 683 770 866 962 1094

SND  683 770 866 962 1094

ND （初始设定） 610 683 770 866 962

HD 547 610 683 770 866

过负载电流额定 

SLD 110% 60s、 120% 3s （反时限特性）周围温度 40℃

LD 120% 60s、 150% 3s （反时限特性）周围温度 50℃

SND  150% 60s （反时限特性）周围温度 50℃

ND （初始设定） 150% 60s、 200% 3s （反时限特性）周围温度 50℃

HD 200% 60s、 250% 3s （反时限特性）周围温度 50℃

额定电压  三相 380～500V

再生制动转矩

（使用整流器单元
（FR-CC2）时）

最大制动转矩 10% 转矩·连续

输
入
电
源

直流电源电压 DC430～780V

控制电源辅助输入 单相 380～500V 50Hz/60Hz 

控制电源辅助输入允许波动范围 频率±5% 电压±10%

保护结构（IEC 60529）  开放型（IP00）

冷却方式 强制风冷

大约质量（kg） 163 163 243 243 243

型号　FR-CC2-H[] 315K 355K 400K 450K 500K 560K 630K

适用电机容量（kW） 315 355 400 450 500 560 630

输
出

过负载电流额定  200% 60s、250% 3s
150% 60s、200% 
3s

120% 60s、150% 
3s

110% 60s、120% 
3s

额定电压  DC430～780V 

电
源

额定输入
交流电压·频率

三相 380～500V　50/60Hz

交流电压允许波动 三相 323～550V　50/60Hz

频率允许波动范围 ±5%

输入额定电流（A） 610 683 770 866 962 1094 1212

电源设备容量（KVA）  465 521 587 660 733 833 924

保护结构（IEC 60529） 开放型（IP00）

冷却方式 强制风冷

直流电抗器 内置

大约重量（kg） 210 213 282 285 288 293 294
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标准规格
 通用规格

*1 仅在安装矢量控制对应选件时有效。
*2 FR-A820-00340 （5.5K）及以上、FR-A840-00170 （5.5K）及以上的初始设定被转矩限制水平限制为150%。
*3 仅标准构造产品有效。
*4 初始状态下，该保护功能无效。
*5 在运输时等短时间内可以适用的温度。
*6 安装在高度超过海拔1000m以上（最高2500m）时，每升高500m，额定电流需要降低3%。

*7 FR-A840-04320 （160K）及以上为2.9m/s2及以下。

控

制

规

格

控制方式 Soft-PWM控制／高载波频率PWM控制（可以选择V/F控制、先进磁通矢量控制、实时无传感器矢量控制）／最佳励磁控制/矢量控制

输出频率范围 0.2～590Hz （在先进磁通矢量控制、实时无传感器矢量控制、矢量控制时的上限频率为400Hz （SND额定时为200Hz）。）

频率设定

分辨率

模拟输入
0.015Hz／60Hz （端子2、4：0～10V／12bit）
0.03Hz／60Hz （端子2、4：0～5V／11bit、0～20mA／约11bit、端子1：0～±10V／12bit）
0.06Hz／60Hz （端子1：0～±5V／11bit）

数字输入 0.01Hz

频率精度
模拟输入 最大输出频率的±0.2%以内（25℃±10℃）

数字输入 设定输出频率的0.01%以内

电压/频率特性 基准频率可以在0～590Hz之间任意设定。可以选择恒转矩·变转矩模式。

启动转矩
SLD额定：120% 0.3Hz、LD额定：150% 0.3Hz、SND额定：150% 0.3Hz、ND额定：200% 0.3Hz、HD额定：250% 0.3Hz

（实时无传感器矢量控制，矢量控制时）

转矩提升 手动转矩提升

加减速时间设定 0～3600s （可分别设定加速与减速时间）可选择直线、S形加减速模式、齿隙补偿措施加减速

直流制动 （感应电机） 动作频率（0～120Hz）、动作时间（0～10s）、动作电压（0～30%）可变

失速防止动作水平
失速防止动作水平动作范围 （SLD额定：0～120%、LD额定：0～150%、SND额定：0～220%、
ND额定：0～220%、HD额定：0～280%），可以选择有或无。（V/F控制、先进磁通矢量控制）

转矩限制水平 可以设定转矩限制值 （0～400%可变）（实时无传感器矢量控制、矢量控制）

运

行

规

格

频率设定

信号

模拟输入
端子2、4：可在0～10V、0～5V、4～20mA （0～20mA）间选择
端子1：可在-10～+10V、-5～+5V间选择

数字输入
通过操作面板的M旋钮、参数单元进行输入
BCD4位或16bit二进制数（使用选件FR-A8AX时）

启动信号 可以选择正转、反转分别控制，启动信号自动保持输入（3线输入）。

输入信号 （12点）
低速运行指令、中速运行指令、高速运行指令、第2功能选择、端子4输入选择、JOG运行选择、瞬时停电再启动选择，高速起步、输
出停止、启动自保持选择、正转指令、反转指令、变频器复位
可通过Pr.178～Pr.189 （输入端子功能选择）变更输入信号。

脉冲列输入 100kpps

运行功能

浮辊反馈速度控制、张力传感器反馈速度控制、无张力传感器反馈转矩控制、卷径运算、初始卷径运算、实际线速度检测、减速比设
定、卷径最大值/卷径最小值设定、卷径/卷长存储、线速加减速功能、浮辊断线检测、张力PI增益调谐、速度控制比例增益补偿、卷
筒更换功能、锥度功能、惯性补偿功能、机械损耗补偿功能、上限频率、下限频率、多段速运行、加减速曲线、过热保护、直流制
动、启动频率、JOG运行、输出停止（MRS）、失速防止、再生回避、直流供电、频率跳变、转数显示、瞬停再启动、再试功能、载

波频率选择、高响应电流限制、正反转防止、运行模式选择、转差补偿、固定偏差控制、速度平滑控制、自动调谐、适用电机选择、
增益调谐、RS-485通讯、浮辊控制、冷却风扇动作选择、停止选择（减速停止/自由运行）、停电时减速停止功能、顺控功能、寿命
诊断、维护定时器、电流平均值监视、多重额定、速度控制、转矩控制、预备励磁、转矩限制、测试运行、控制回路用24V电源输入、
安全停止功能

输出信号

集电级开路输出 （5点）

继电器输出 （2点）

变频器运行中、频率到达、瞬时停电/电压不足、过载报警、输出频率检测 、异常

可通过Pr.190～Pr.196 （输出端子功能选择）变更输出信号。
变频器的报警代码可以通过开路集电极（4bit）进行输出。

脉冲列输出

（FM类型）
50kpps

显

示

显示计用

脉冲列输出

（FM类型）
最大2.4kHz：1点（输出频率）
可通过Pr.54 FM/CA端子功能选择变更监视。

电流输出

（CA类型）
最大DC20mA：1点（输出频率）
可通过Pr.54 FM/CA端子功能选择变更监视。

电压输出
最大DC10V：1点（输出频率）
可通过Pr.158 AM端子功能选择变更监视。

操作面板

（FR-DU08）

运行状态
输出频率、输出电流、输出电压、频率设定值
可以通过Pr.52 操作面板主监示器选择变更监视。

异常内容
保护功能启动时显示异常内容，存储8次的异常内容与保护功能动作之前的输出电压、电流、频率、累计通电时间、年、月、日、时
刻

保护/报警功能

保护功能

加速时过电流跳闸、恒速时过电流跳闸、减速/停止时过电流跳闸、加速时再生过电压跳闸、恒速时再生过电压跳闸、减速/停止时再
生过电压跳闸、变频器过负载跳闸 （电子过热保护）、电机过负载跳闸（电子过热保护）、散热片过热、瞬时停电、欠电压、输

入缺相、因失速防止而停止、制动晶体管异常检测、输出侧接地短路过电流、输出短路、输出缺相、外部热继电器动作、PTC

热敏电阻动作、选件异常、通讯选件异常、参数存储器元件异常、PU脱离、再试次数溢出、参数存储器元件异常、CPU异常、操作

面板用电源短路/RS-485 端子用电源短路、DC24V电源异常、输出电流检测值异常、浪涌电流抑制回路异常、通讯异常（主机）、

模拟量输入异常、USB通讯异常、安全回路异常、发生过速度、速度偏差过大检测、断线检测、编码器相位异常、4mA输

入丧失异常、PID信号异常、选件异常、反转减速异常、内部回路异常、编码器脉冲数设定异常、过载跳闸

报警功能

风扇故障、失速防止 （过电流）、失速防止（过电压）、再生制动预报警、电子过热保护预报警、PU停止、速度限位显示（速度

限制中输出） 、参数复制、安全停止中、维护定时1～3、USB主机异常、操作面板锁定、密码设定中、参数写入错误、拷贝操

作错误、24V外部电源动作中

环

境

周围温度
－10℃～＋50℃（不结冰）（LD、SND、ND、HD额定时）
－10℃～＋40℃（不结冰）（SLD额定时）

周围湿度
95％RH以下（无凝露）（有电路板涂层（对应IEC60721-3-3 3C2/3S2））
90％RH以下（无凝露）（无电路板涂层）

储存温度 －20℃～＋65℃

周围环境 室内（无腐蚀性气体、可燃性气体、油雾和尘埃等）

海拔高度·振动 海拔1000m以下，5.9m/s2以下、10～55Hz （X、Y、Z各方向）
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标准规格
 与标准变频器的功能差异

• 与FR-A800标准类型变频器相比，FR-A800-R2R系列变频器删除了以下功能。与删除的功能相关的参数、输入输出信

号、监视已被删除或替换为FR-A800-R2R用。

*1 （　）内为Pr.178～Pr.189 （输入端子功能选择）的设定值。
*2 （　）内为Pr.190～Pr.196 （输出端子功能选择）的设定值。
*3 （　）内为监视选择参数的设定值。

 对应选件

• FR-A800-R2R无法使用内置选件FR-A8NS、FR-A8NF。

功能名 参数 输入信号 输出信号  监视

PM无传感器矢量控制

Pr.373、Pr.702、Pr.706、Pr.711、Pr.712、
Pr.717、Pr.721、Pr.725、Pr.738～Pr.743、
Pr.746、Pr.747、Pr.788、Pr.791、Pr.792、
Pr.998、Pr.1002、Pr.1105
Pr.71设定范围变更 （删除330、333、334、8090、
8093、8094、9090、9093、9094）
Pr.450设定范围变更 （删除330、333、334、
8090、8093、8094、9090、9093、9094）

- IPM （57） -

PID控制

第2PID
Pr.753～Pr.758、Pr.765～Pr.769、
Pr.1136～Pr.1149

X73 （73）
X78 （78）
X79 （79）
X80 （80）

Y50 （50）
Y52 （52）
Y54 （54）
FDN2 （200）
FUP2 （201）
RL2 （202）
PID2 （203）
SLEEP2 （204）
Y205 （205）

第2PID目标值 （92）
第2PID测定值 （93）
第2PID偏差（94）
第2PID测定值2（95）
第2PID执行量 （96）

目标值 / 偏差值 /测定值
输入选择

Pr.609、Pr.610 X14 （14）

PID 预充电功能 Pr.760～Pr.764 X77 （77）
Y49 （49）
Y51 （51）
Y53 （53）

-

PID 显示单位
Pr.759、C42 （Pr.934）、C43 （Pr.934）、C44
（Pr.935）、C45 （Pr.935）

- - -

SLEEP 功能
Pr.575～Pr.577
Pr.554设定范围变更 （删除10～13）
Pr.1015设定范围变更（删除10、11）

- SLEEP （70） -

位置控制

Pr.419～Pr.421、Pr.423～Pr.427、Pr.429、
Pr.464～Pr.494、Pr.1220～Pr.1290、Pr.1292～
Pr.1297
Pr.451设定范围变更 （删除3～5、13、14、103～
105、113、114）
Pr.800设定范围变更 （删除3～5、13、14、103～
105、113、114）

NP （68）
CLR （69）
X76 （76）
X84 （84）
X87 （87）

Y36 （36）
MEND （38）
ZA （56）
FP （60）
PBSY （61）
ZP （63）
RDY （84）

位置脉冲 （19）
位置指令 （后位）（26）
位置指令 （前位）（27）
当前位置 （后位）（28）
当前位置 （前位）（29）
累积脉冲 （后位）（30）
累积脉冲 （前位）（31）

定向功能
Pr.350～Pr.358、Pr.360～Pr.366、Pr.393～
Pr.399、Pr.829

X22 （22）
ORA （27）
ORM （28）

定向情况 （22）

累积脉冲监视 Pr.430、Pr.635～Pr.638
X52 （52）
X53 （53）

-

累积脉冲 （71）
累积脉冲反复次数 （72）
累积脉冲 （控制端子选件）
（73）
累积脉冲反复次数 （控制端
子选件）（74）

V/F5 点可调整
Pr.100～Pr.109
Pr.71设定范围变更 （删除2）

- - -

遥控功能 Pr.59 - - -

自动加减速 Pr.61～Pr.64、Pr.292、Pr.293 - - -

制动器顺控控制
Pr.278～Pr.284、Pr.639～Pr.648、Pr.650、
Pr.651

BRI （15）
BRI2 （45）

BOF （20）
BOF2 （22）

-

工频切换顺控 Pr.135、Pr.136、Pr.138、Pr.139、Pr.159 - - -

停止频率功能 Pr.522 - - -

挡块定位控制 Pr.270、Pr.275、Pr.276 - - -

负载转矩高速频率控制 Pr.271～Pr.274 X19 （19） - -

防摇控制功能 Pr.1072～Pr.1079 - - -

三角波功能 Pr.592～Pr.597 X37 （37） - -

强励磁减速 Pr.660～Pr.662 - - -

待机电力管理 Pr.248、Pr.254 - - -

SSCNETIII通讯
（FR-A8NS）

Pr.379、Pr.449、Pr.499
X85 （85）
X88 （88）
X89 （89）

- SSCNETⅢ通讯状态（39）

通过可变电流限制器进行转矩控制
Pr.451设定范围变更 （删除6、106）
Pr.800设定范围变更 （删除6、106）

- - -

第 2 电机控制方法选择 Pr.451设定范围变更 （删除0～2、100～102） - - -

4mA 输入检查
Pr.573设定范围变更 （删除4）
Pr.777削除

- - -

通讯异常时停止模式
Pr.502设定范围变更 （删除3）
Pr.779削除

- - -

在线自动调谐 Pr.574设定范围变更 （删除2） - - -



27

外形尺寸图

3

外
形
尺
寸
图

外形尺寸图

 标准构造产品

 200V 等级

 400V 等级

(单位：mm)

变频器型号 W W1 H H1 D C
FR-A820-00046(0.4K) -R2R

110 95

260 245

110

6

FR-A820-00077(0.75K) -R2R 125

FR-A820-00105(1.5K) -R2R

150 125 140FR-A820-00167(2.2K) -R2R

FR-A820-00250(3.7K) -R2R

FR-A820-00340(5.5K) -R2R

220 195
170

FR-A820-00490(7.5K) -R2R

FR-A820-00630(11K) -R2R 300 285

190
FR-A820-00770(15K) -R2R

250 230 400 380
10

FR-A820-00930(18.5K) -R2R

FR-A820-01250(22K) -R2R

FR-A820-01540(30K) -R2R 325 270

550

530 195

FR-A820-01870(37K) -R2R
435 380 525

250

12

FR-A820-02330(45K) -R2R

FR-A820-03160(55K) -R2R

465

410 700 675

FR-A820-03800(75K) -R2R
400 740 715 360

FR-A820-04750(90K) -R2R

变频器型号 W W1 H H1 D C

FR-A840-00023(0.4K) -R2R

150 125

260 245

140

6

FR-A840-00038(0.75K) -R2R

FR-A840-00052(1.5K) -R2R

FR-A840-00083(2.2K) -R2R

FR-A840-00126(3.7K) -R2R

FR-A840-00170(5.5K) -R2R

220 195

170
FR-A840-00250(7.5K) -R2R

FR-A840-00310(11K) -R2R
300 285

190
FR-A840-00380(15K) -R2R

FR-A840-00470(18.5K) -R2R
250 230 400 380

10FR-A840-00620(22K) -R2R

FR-A840-00770(30K) -R2R 325 270

550

530 195

FR-A840-00930(37K) -R2R

435 380 525 250

12

FR-A840-01160(45K) -R2R

FR-A840-01800(55K) -R2R

FR-A840-02160(75K) -R2R

465 400

620 595 300
FR-A840-02600(90K) -R2R

FR-A840-03250(110K) -R2R
740 715 360

FR-A840-03610(132K) -R2R

FR-A840-04320(160K) -R2R
498 200

1010

985

380

FR-A840-04810(185K) -R2R

FR-A840-05470(220K) -R2R

680 300 984FR-A840-06100(250K) -R2R

FR-A840-06830(280K) -R2R

D

H

W
W1

H1

2-ФC

FR-A820-00046(0.4K)～04750(90K)-R2R
FR-A840-00023(0.4K)～03610(132K)-R2R

FR-A840-04320(160K)～06830(280K)-R2R

H1 H

W1 W1
W

3-ФC
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 整流器分离类型

FR-A842-07700(315K)、08660(355K) -R2R

(单位：mm)

FR-A842-09620(400K)、10940(450K)、12120(500K) -R2R

(单位：mm)

3-φ12孔 8-φ25孔
185

185

23

12

70 200

540 440

4.5 4.5

200 (70)

(1
5)

13
00

(1
7)

17
12

96

15

13
30

3-φ12孔 8-φ25孔
185

185

23

12

100 240

680 440

4.5 4.5

240 (100)

(1
5)

15
50

(1
7)

17
15

46

15

15
80
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……表示编号顺序的参数编号、 ……表示各功能组的参数编号。

 参数一览表

以下参数是Roll to Roll功能用参数。请根据用途进行设定。

关于参数的详细内容，请参照FR-A800-R2R 使用手册 （Roll to Roll 功能说明书）。

名　　称 设定范围
最小设定

单位
初始值

客户

设定值

52 M100 操作面板主监示器选择
0、5～14、17～20、22～36、38、
40～46、50～57、61、62、64、67、
81～91、97、98、100

1 0

54 M300 FM/CA端子功能选择

1～3、5～14、17～19、21、22、24、
26～28、30、32～34、36、46、50、
61、62、70、81、82、
87～90、97、98

1 1

71 C100 适用电机
0、1、3～6、13～16、20、23、24、
30、33、34、40、43、44、50、53、
54、70、73、74

1 0

100 R253 线速度指令用第2加速时间 0～3600s 0.1s 15s

101 R254 线速度指令用第2减速时间 0～3600s 0.1s 15s

102 R255 线速度指令用第3加速时间 0～3600s 0.1s 15s

103 R256 线速度指令用第3减速时间 0～3600s 0.1s 15s

128
A610

PID动作选择 0、40、41 1 0
R100

129
A613

PID比例带 0.1～1000%、9999 0.1% 100%
R110

130
A614

PID积分时间 0.1～3600s、9999 0.1s 1s
R111

131 A601 PID上限 400～600%、9999 0.1% 9999

132 A602 PID下限 400～600%、9999 0.1% 9999

133
A611

PID动作目标值 400～600% 0.01% 500%
R101

134
A615

PID微分時間 0.01～10s、9999 0.01s 9999
R112

135 R161 积分钳位 （正极性） 0～100%、9999 0.1% 9999

136 R162 积分钳位 （反极性） 0～100%、9999 0.1% 9999

158 M301 AM端子功能选择

1～3、5～14、17～19、21、22、24、
26～28、30、32～34、36、46、50、
52～54、61、62、67、70、81～84、
87～91、97、98

1 1

159 R450 DA1输出符号选择 0～2 1 0

178 T700 STF端子功能选择

0～13、16～18、20、23～28、
42～44、46～48、50、51、60、62、
64～67、70～72、74、81、92～96、
100～109、111～117、120～126、9999

1 60

179 T701 STR端子功能选择

0～13、16～18、20、23～28、
42～44、46～48、50、51、61、62、
64～67、70～72、74、81、92～96、
100～109、111～117、120～126、9999

1 61

180 T702 RL端子功能选择

0～13、16～18、20、23～28、
42～44、46～48、50、51、62、
64～67、70～72、74、81、92～96、
100～109、111～117、120～126、9999

1 0

181 T703 RM端子功能选择 1 1

182 T704 RH端子功能选择 1 2

183 T705 RT端子功能选择 1 3

184 T706 AU端子功能选择 1 4

185 T707 JOG端子功能选择 1 5

186 T708 CS端子功能选择 1 6

187 T709 MRS端子功能选择 1
24 

10

188 T710 STOP端子功能选择 1 25

189 T711 RES端子功能选择 1 62

Pr. GROUP

Pr. GROUP
设定参数时，请在参照 FR-A800-R2R 使用手册 （Roll to Roll 功能手册）的基础上，在理解了注意事项等内容之后再行设定。
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190 M400 RUN端子功能选择

0～8、10～19、25、26、30～35、
39～48、55、64、67、68、79、85、
90～99、100～108、110～116、125、
126、130～135、139～148、155、
164、167、168、179、185、
190～199、206～208、231～239、
306～308、331～339、9999

1 0

191 M401 SU端子功能选择 1 1

192 M402 IPF端子功能选择 1
2

9999

193 M403 OL端子功能选择 1 3

194 M404 FU端子功能选择 1 4

195 M405 ABC1端子功能选择
0～8、10～19、25、26、30～35、
39～48、55、64、67、68、79、85、
90、91、94～99、100～108、
110～116、125、126、130～135、
139～148、155、164、167、168、
179、185、190、191、194～199、
206～208、231～239、306～308、
331～339、9999

1 99

196 M406 ABC2端子功能选择 1 9999

252 T050 比例补偿偏置 0～1000% 0.1% 50%

253 T051 比例补偿增益 0～1000% 0.1% 150%

270 R342 失速时的加减速时间 0～3600s 0.1s 15s

271 R537 惯性补偿第2加速时间 0～3600s 0.1s 15s

272 R538 惯性补偿第2减速时间 0～3600s 0.1s 15s

276 R400 线速度监视基准 0～6553.4 0.1 1000

278 R051 实际线速度电压/电流增益 0～100%、9999 0.1% 9999

279 R052 实际线速度增益 0～6553.4、9999 0.1 9999

280 R053 实际线速度电压/电流偏置 0～100%、9999 0.1% 9999

281 R054 实际线速度偏置 0～6553.4、9999 0.1 9999

282 R055 实际线速度脉冲输入偏置 0～500、9999 0.01 9999

283 R056 实际线速度脉冲输入增益 0～500、9999 0.01 9999

284 R057 实际线速度输入滤波时间常数 0～5s 0.01s 0.02s

350 R210 线速度指令电压/电流偏置 0～100% 0.1% 0%

351 R211 线速度指令偏置 0～6553.4 0.1 0

352 R212 线速度指令电压/电流增益 0～100% 0.1% 50%

353 R213 线速度指令增益 0～6553.4、9999 0.1 1000

354 R220 线速度指令脉冲输入偏置 0～500 0.01 0

355 R221 线速度指令脉冲输入增益 0～500 0.01 100

356 R222 线速度指令数字输入偏置 0～65535 1 0

357 R223 线速度指令数字输入增益 0～65535 1 65535

358 R201 线速度单位 0～3 1 0

360 R202 线速度指令值 0～6553.4 0.1 0

361 R200 线速度指令输入选择 0～8、9999 1 9999

362 R050 实际线速度输入选择 0～7、9999 1 0

363 R102 浮辊信号/张力反馈输入选择 3～6、9999 1 9999

364 R411 浮辊张力设定输入选择 3～6、9999 1 9999

365 R302 张力指令值（RAM） 0～100 0.01 0

366 R303 张力指令值（RAM、EEPROM） 0～100 0.01 0

393 R250 线速度指令加减速基准 1～6553.4 0.1 1000

394 R251 线速度指令用第1加速时间 0～3600s 0.1s 15s

395 R252 线速度指令用第1减速时间 0～3600s 0.1s 15s

423 R422 浮辊位置/张力反馈检测水平 0～100% 0.01% 10%

424 R104 浮辊/张力反馈输入偏置 400～600% 0.01% 500%

425 R160 断线检测停滞时间 0～100s、9999 0.01s 9999

426 R412 浮辊张力设定偏置 0～200% 0.1% 0%

427 R413 浮辊张力设定增益 0～200% 0.1% 100%

430 R410 浮辊张力设定 1～100、9999 0.1 100

450 C200 第2适用电机
0、1、3～6、13～16、20、23、24、
30、33、34、40、43、44、50、53、
54、70、73、74、9999

1 9999

451 G300 第2电机控制方法选择 10～12、20、110～112、9999 1 9999

464 R113 下测定值PID比例带 0.1～1000%、9999 0.1% 9999

465 R114 下测定值PID积分时间 0.1～3600s、9999 0.1s 9999

466 R115 下测定值PID微分时间 0.01～10s、9999 0.01s 9999

467 R116 第2PID比例带 0.1～1000%、9999 0.1% 9999

468 R117 第2PID积分时间 0.1～3600s、9999 0.1s 9999

名　　称 设定范围
最小设定

单位
初始值

客户

设定值
Pr. GROUP
数时，请在参照FR-A800-R2R 使用手册 （Roll to Roll 功能手册）的基础上，在理解了注意事项等内容之后再行设定。
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469 R118 第2PID微分时间 0.01～10s、9999 0.01s 9999

470 R119 第2下测定值PID比例带 0.1～1000%、9999 0.1% 9999

471 R120 第2下测定值PID积分时间 0.1～3600s、9999 0.1s 9999

472 R121 第2下测定值PID微分时间 0.01～10s、9999 0.01s 9999

473 R122 第3PID比例带 0.1～1000%、9999 0.1% 9999

474 R123 第3PID积分时间 0.1～3600s、9999 0.1s 9999

475 R124 第3PID微分时间 0.01～10s、9999 0.01s 9999

476 R125 第3下测定值PID比例带 0.1～1000%、9999 0.1% 9999

477 R126 第3下测定值PID积分时间 0.1～3600s、9999 0.1s 9999

478 R127 第3下测定值PID微分时间 0.01～10s、9999 0.01s 9999

479 R128 第4PID比例带 0.1～1000%、9999 0.1% 9999

480 R129 第4PID积分时间 0.1～3600s、9999 0.1s 9999

481 R130 第4PID微分时间 0.01～10s、9999 0.01s 9999

482 R131 第4下测定值PID比例带 0.1～1000%、9999 0.1% 9999

483 R132 第4下测定值PID积分时间 0.1～3600s、9999 0.1s 9999

484 R133 第4下测定值PID微分时间 0.01～10s、9999 0.01s 9999

485 R149 积分控制有无 0～3 1 0

486 R140 偏差A 400.1～600% 0.1% 600%

487 R141 偏差B 400～599.9% 0.1% 400%

488 R142 偏差C1 400.1～599.9%、9999 0.1% 9999

489 R143 偏差C2 400.1～599.9%、9999 0.1% 9999

490 R144 PID增益A 0.1～1000%、9999 0.1% 9999

491 R145 PID增益B 0.1～1000%、9999 0.1% 9999

492 R146 PID增益C1 0.1～1000%、9999 0.1% 9999

493 R147 PID增益C2 0.1～1000%、9999 0.1% 9999

494 R148 PID增益D 0.1～1000%、9999 0.1% 9999

502 N013 通讯异常时停止模式选择 0～2 1 0

554 A604 PID信号动作选择 0～3 1 0

570 E301 多重额定选择 0～3、12 1 2

573
A680

4mA输入效验选择 1～3、9999 1 9999
T052

574 C211 第2电机在线自动调谐 0、1 1 0

620 R570 卷筒更换线速度偏置 0～2000 0.1 1000

621 R423 线速度到达宽度 0～6553.4 0.1 0

622 R204 启动线速度指令 0～6553.4 0.1 0

639 R030 速度控制比例项适用径1 1～99%、9999 1% 9999

640 R031 速度控制比例项适用径2 1～99%、9999 1% 9999

641 R032 速度控制比例项增益1 0～1000%、9999 1% 9999

642 R033 速度控制比例项增益2 0～1000%、9999 1% 9999

643 R034 速度控制比例项增益3 0～1000%、9999 1% 9999

644 R035 速度控制比例项增益4 0～1000%、9999 1% 9999

645 R004 卷径存储有无选择 0、1 1 0

646 R003 卷径存储值 1～6553mm 1mm 1mm

647 R041 卷径存储使用时间 0～100s 0.01s 0s

648 R420 卷径到达值 1～6553mm 1mm 1mm

650 R270 端子4输入补偿有无 0、1 1 0

774 M101 操作面板监视选择1

1～3、 5～14、17～20、22～36、38、
40～46、50～57、61、62、64、67、
81～91、97、98、100、9999

1 9999

775 M102 操作面板监视选择2 1 9999

776 M103 操作面板监视选择3 1 9999

800 G200 控制方法选择
0～2、9～12、 20、100～102、
109～112

1 20

829 R504 锥度设定输入滤波时间常数 0～5s 0.01s 0.02s

992 M104 操作面板M旋钮按钮式监视选择
0～3、5～14、17～20、22～36、38、
40～46、50～57、61、62、64、67、
81～91、97、98、100

1 0

1015 A607 频率极限时积分停止选择 0、1 1 0

名　　称 设定范围
最小设定

单位
初始值

客户

设定值
Pr. GROUP
设定参数时，请在参照 FR-A800-R2R 使用手册 （Roll to Roll 功能手册）的基础上，在理解了注意事项等内容之后再行设定。
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1027 A910 模拟源选择(1ch)

1～3、5～14、17～20、22～24、
26～36、40～42、46、52～54、61、
62、64、67、81～91、97、98、
201～213、230～232、235～238

1

201

1028 A911 模拟源选择(2ch) 202

1029 A912 模拟源选择(3ch) 203

1030 A913 模拟源选择(4ch) 204

1031 A914 模拟源选择(5ch) 205

1032 A915 模拟源选择(6ch) 206

1033 A916 模拟源选择(7ch) 207

1034 A917 模拟源选择(8ch) 208

1072 R304 张力反转选择 0、1 1 0

1113 H414 速度限制方式选择 0～2、10 1 0

1114
D403

转矩指令反转的有无选择 0、1 1 0
R305

1211 R171 张力PI增益调谐超时时间 1～9999s 1s 50s

1215 R172 极限周期输出上限 0～100% 0.1% 0%

1217 R173 极限周期滞后 0.1～10% 0.1% 1%

1219 R170 张力PI增益调谐开始/状态
1、8(0、2、3、9、12、13、
90～96)

1 0

1222 R175 振幅目标值 0～100%、9999 0.1% 9999

1223 R174 运行操作量 0～10% 0.1% 1%

1226 R176 张力PI增益调谐响应性设定 1～7 1 2

1227 R103 浮辊/张力反馈输入滤波时间常数 0～5s 0.01s 0s

1230 R002 收卷/放卷选择 0、1 1 0

1231 R010 材料厚度d1 0～20mm、9999 0.001mm 9999

1232 R011 材料厚度d2 0～20mm 0.001mm 1mm

1233 R012 材料厚度d3 0～20mm 0.001mm 1mm

1234 R013 材料厚度d4 0～20mm 0.001mm 1mm

1235 R020 卷径最大值1 1～6553mm 1mm 2mm

1236 R021 卷径最小值1 1～6553mm 1mm 1mm

1237 R022 卷径最大值2 1～6553mm 1mm 2mm

1238 R023 卷径最小值2 1～6553mm 1mm 1mm

1239 R024 卷径最大值3 1～6553mm 1mm 2mm

1240 R025 卷径最小值3 1～6553mm 1mm 1mm

1241 R026 卷径最大值4 1～6553mm 1mm 2mm

1242 R027 卷径最小值4 1～6553mm 1mm 1mm

1243 R600 齿轮比分子（从动侧） 1～65534 1 1

1244 R601 齿轮比分母（驱动侧） 1～65534 1 1

1245 R042 卷径运算采样时间 0.01～1s、9999 0.01s 9999

1246 R040 卷径运算值有效开始线速度 0～6553.4 0.1 1

1247 R000 卷径变化量极限值 0～9.998mm、9999 0.001mm 9999

1248 R001 卷径变化量极限无效时间 0～100s 0.01s 0s

1249 R043 卷径运算平均化次数 0～10 1 4

1250 R260 卷径补偿速度滤波处理切换时间 0～100s 0.01s 0s

1251 R261 卷径补偿速度滤波时间常数 0～100s 0.01s 0s

1252 R070 浮辊下限位置 400～600% 0.01% 400%

1253 R071 初始卷径运算不灵敏区 0～50% 0.1% 1%

1254 R072 初始卷径运算不灵敏区2 0～50%、9999 0.1% 9999

1255 R073 累积量 1～5000、8888、9999 1 9999

1256 R074 启动时的速度控制P增益 0～1000% 1% 60%

1257 R075 启动时的速度控制积分时间 0～20s 0.001s 2s

1258 R076 启动时的积分项极限值 0～100% 0.1% 2.5%

1259 R077 启动时的PID项极限值 0～100% 0.1% 2.5%

1262 R005 卷长单位 0～3 1 3

1263 R006 卷长存储值 0～9999 1 0

1264 R421 卷长检测 0～9999 1 1000

1265 R230 线速度多段速设定 （高速） 0～6553.4 0.1 0

1266 R231 线速度多段速设定 （中速） 0～6553.4 0.1 0

1267 R232 线速度多段速设定 （低速） 0～6553.4 0.1 0

1268 R233 线速度多段速设定 （4速） 0～6553.4 0.1 0

1269 R234 线速度多段速设定 （5速） 0～6553.4 0.1 0

1270 R235 线速度多段速设定 （6速） 0～6553.4 0.1 0

1271 R236 线速度多段速设定 （7速） 0～6553.4 0.1 0

1272 R237 线速度多段速设定 （8速） 0～6553.4 0.1 0

名　　称 设定范围
最小设定

单位
初始值

客户

设定值
Pr. GROUP
数时，请在参照FR-A800-R2R 使用手册 （Roll to Roll 功能手册）的基础上，在理解了注意事项等内容之后再行设定。
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*1 标准构造产品的初始值。
*2 整流器分离类型的初始值。
*3 基于Pr.1401 的设定而变。

1273 R238 线速度多段速设定 （9速） 0～6553.4 0.1 0

1274 R239 线速度多段速设定 （10速） 0～6553.4 0.1 0

1275 R240 线速度多段速设定 （11速） 0～6553.4 0.1 0

1276 R241 线速度多段速设定 （12速） 0～6553.4 0.1 0

1277 R242 线速度多段速设定 （13速） 0～6553.4 0.1 0

1278 R243 线速度多段速设定 （14速） 0～6553.4 0.1 0

1279 R244 线速度多段速设定 （15速） 0～6553.4 0.1 0

1280 R401 卷径监视基准 1～6553mm 1mm 1000mm

1281 R402 张力指令监视基准 0～100N 0.01N 100N

1282 R320 张力指令缓冲时间 0～360s 0.01s 0s

1283 R321 缓冲时间基准张力指令 0.01～100 0.01 100

1284 R500 锥度模式选择 0～4 1 0

1285 R501 锥度设定模拟输入选择 3～6、9999 1 9999

1286 R503 锥度开始卷径 0～6553mm、9999 1mm 9999

1287 R502 锥度率设定 0～100%、9999 0.1% 0%

1288 R510 数据表卷径1 0～6553mm、9999 1mm 9999

1289 R511 数据表锥度率1 0～100% 0.1% 0%

1290 R512 数据表卷径2 0～6553mm、9999 1mm 9999

1291 R513 数据表锥度率2 0～100% 0.1% 0%

1292 R514 数据表卷径3 0～6553mm、9999 1mm 9999

1293 R515 数据表锥度率3 0～100% 0.1% 0%

1294 R516 数据表卷径4 0～6553mm、9999 1mm 9999

1295 R517 数据表锥度率4 0～100% 0.1% 0%

1296 R518 数据表卷径5 0～6553mm、9999 1mm 9999

1297 R519 数据表锥度率5 0～100% 0.1% 0%

1401 R301 张力指令单位 0～2 1 0

1402 R310 张力指令输入电压偏置 0～100% 0.1% 0%

1403 R311 张力指令偏置 0～100N 0.01N 0N

1404 R312 张力指令输入电压增益 0～100% 0.1% 100%

1405 R313 张力指令增益 0～100N 0.01N 100N

1406 R340 失速时的张力指令低减倍率 0～200% 0.1% 20%

1407 R341 失速时的速度限制 0～60Hz 0.01Hz 1Hz

1409 R343 失速时的张力指令缓冲时间 0～360s、9999 0.01s 9999

1410 R530 电机惯性矩 0～500kg·m2 0.01kg·m2 0kg·m2

1411 R531 空卷筒惯性矩 0～500kg·m2 0.01kg·m2 0kg·m2

1412 R532 辊宽度 0～5000mm 1mm 0mm

1413 R533 材料比重 0～20g/cm3 0.001g/cm3 0g/cm3

1414 R535 惯性补偿第1加速时间 0～3600s 0.1s 15s

1415 R536 惯性补偿第1减速时间 0～3600s 0.1s 15s

1418 R534 惯性补偿缓冲时间 0～360s 0.01s 0s

1419 R550 机械损失设定频率偏置 900～1100% 0.1% 1000%

1420 R551 机械损失设定频率1 0～400Hz、9999 0.01Hz 9999

1421 R552 机械损失1 900～1100% 0.1% 1000%

1422 R553 机械损失设定频率2 0～400Hz、9999 0.01Hz 9999

1423 R554 机械损失2 900～1100% 0.1% 1000%

1424 R555 机械损失设定频率3 0～400Hz、9999 0.01Hz 9999

1425 R556 机械损失3 900～1100% 0.1% 1000%

1426 R557 机械损失设定频率4 0～400Hz、9999 0.01Hz 9999

1427 R558 机械损失4 900～1100% 0.1% 1000%

1428 R559 机械损失设定频率5 0～400Hz、9999 0.01Hz 9999

1429 R560 机械损失5 900～1100% 0.1% 1000%

名　　称 设定范围
最小设定

单位
初始值

客户

设定值
Pr. GROUP
设定参数时，请在参照 FR-A800-R2R 使用手册 （Roll to Roll 功能手册）的基础上，在理解了注意事项等内容之后再行设定。
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「关于质保」

使用之前请确认以下产品质保的详细说明。

1．免费质保期限和免费质保范围

在免费质保期内使用本产品时如果出现任何属于三菱电机责任的故障或缺陷（以下称“故障”），则经销商或三菱电
机服务公司将负责免费维修。但是如果需要在国内现场或海外维修时，则要收取派遣工程师的费用。对于涉及到更换
故障模块后的任何再试运转、维护或现场测试，三菱电机将不负任何责任。

[免费质保期限]

免费质保期限为自购买日或交货的一年内。注意产品从三菱电机生产并出货之后，最长分销时间为6个月，生产后最
长的免费质保期为18个月。维修零部件的免费质保期不得超过修理前的免费质保期。

[免费质保范围]

(1) 首次故障诊断原则上由贵公司实施。
但是，根据贵公司的要求本公司或本公司服务网可以有偿代行此业务。
此时，故障原因在于本公司时，不收取费用。

(2) 范围局限于按照使用手册、用户手册及产品上的警示标签规定的使用状态、使用方法和使用环境正常使用的情况
下。

(3) 以下情况下，即使在免费质保期内，也要收取维修费用。
 • 因不适当存储或搬运、用户过失或疏忽而引起的故障。因用户的硬件或软件设计而导致的故障。

 • 因用户未经批准对产品进行改造而导致的故障等。

 • 对于装有三菱电机产品的用户设备，如果根据现有的法定安全措施或工业标准要求配备必需的功能或结构后

本可以避免的故障。
 • 如果正确维护或更换了使用手册中指定的耗材后本可以避免的故障。

 • 耗材 （电容器、冷却风扇等）的更换。

 • 因火灾或异常电压等外部因素以及因地震、雷电、大风或水灾等不可抗力而导致的故障。

 • 根据从三菱电机出货时的科技标准还无法预知的原因而导致的故障。

 • 任何非三菱电机或用户责任而导致的故障。

2．产品停产后的有偿维修期限

(1) 三菱电机在本产品停产后的7年内受理该产品的有偿维修。停产的消息将以三菱电机销售和服务等方式予以通
告。

(2) 产品停产后，将不再提供产品 （包括维修零件）。

3．海外服务

在海外，维修由三菱电机在当地的海外FA中心受理。注意各个FA中心的维修条件可能会不同。

4．机会损失和间接损失不在质保责任范围内

无论是否在免费质保期内，凡以下事由三菱电机将不承担责任。
(1) 任何非三菱电机责任原因而导致的损失。
(2) 因三菱电机产品故障而引起的用户机会损失、利润损失。
(3) 无论三菱电机能否预测，由特殊原因而导致的损失和间接损失、事故赔偿、以及三菱电机产品以外的损伤。
(4) 对于用户更换设备、现场机械设备的再调试、运行测试及其它作业等的补偿。

5．产品规格的改变

目录、手册或技术文档中的规格如有改变，恕不另行通知。

6．关于产品的应用

(1) 在使用本产品时，应该符合以下条件: 即使在本产品出现问题或故障时也不会导致重大事故，并且应在设备外部
系统地配备能应付任何问题或故障的备用设备及失效安全功能。

(2) 本产品是以一般工业用途为对象设计和制造的通用产品。
因此，本产品不可应用于各电力公司的核电站以及其它发电厂等对公众有较大影响的用途、以及各铁路公司或公
用设施目的等有特殊质量保证体系要求的用途。
此外，本产品也不可应用于航空、医疗、铁路、焚烧•燃料装置、载人移动设备、载人运输装置、娱乐设备、安
全设备等预计对人身财产有较大影响的用途。
但是，如果客户在了解上述应用，在限定于具体用途、无需特殊质量要求的条件下，对于本产品的适用与否请咨
询本公司的代表机构。



35

5

MEMO



放卷部

收卷部 储料机构 放卷部基准轴

操作·显示进给部

36 37

三菱电机FA机器
Roll to Roll应用

通过控制放卷轴的旋转速度，保证浮辊的

位置恒定不变，以达到使薄膜张力保持恒

定的目的。

此外，无需停止生产线即可更换放卷轴。

　 张力检测器

通过张力检测器测定材料的张力，进行自

动控制，保证收卷张力恒定不变。

　 张力控制器

与全自动张力控制器、张力表一起使用以

获得张力信号的检测器。

执行材料放卷、收卷的控制管理、数据收

集、变频器的运行指令、参数更改等操作。

　 可编程控制器

通过来自可编程控制器或卷径运算单元的指

令，可简单地随意更改带PLG的电机转速。

　 带PLG的电机

 变频器

通过张力控制器的输出，控制材料的放卷

转矩。

　 磁粉离合器

通过转矩控制或速度控制功能，可进行稳定

的线速度控制。

　 AC伺服

进行连接设备的操作、生产线状况的可

视化、异常时的报警显示。

　 显示器（HMI）

通过高精度的卷径运算，可对锥度张力控

制、收卷控制用磁粉离合器的滑差速度加

以控制。

 卷径运算单元

涂布机 / 贴膜机

三菱电机为各制造工序准备了最佳的产品。

通过与其他产品配合使用，可更高效地使用更大规模的设备并实现可靠性更高的控制。

放卷部

使用从浮辊输入的测定值，决定线速度。向

各部发送指令。

基准轴

使用张力传感器的反馈，进行高精度的转矩

控制。

可防止机械损耗部分的张力变化。在提升或

降低薄膜的进给速度时，也能使施加在薄膜

上的张力保持恒定。

此外，通过调整工件张力，可防止卷径变大

时发生褶皱或变形等情况。

收卷部

通过在生产线中设置储料机构，可临时性存

储材料，因此无需停止放卷端即可更换收卷

端的辊。

储料机构

使用张力传感器的反馈，以恒定速度传送工

件。

进给部
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●关于商标

DeviceNet™是ODVA的商标或注册商标，PROFIBUS是PROFIBUS User 

Organization的商标或注册商标。

其他的公司名称及商品名称是各公司的商标或注册商标。

安全注意事项

为正确使用本产品样本中所载产品，请务必在使用

前仔细阅读“使用手册”。

YOUR SOLUTION PARTNER

信頼のブランド

低圧遮断器、電磁開閉器

高圧遮断器、高圧電磁接触器

省エネ支援機器、電力管理用機器

シーケンサ、表示器（HMI）

ACサーボ、三相モータ、IPMモータ
インバータ、ギヤードモータ

数値制御装置 (CNC)

産業用ロボット

放電加工機、レーザ加工機、電子ビーム加工機

配電用変圧器

三菱電機は、シーケンサやHMIから、CNC、EDMにいたるまで、幅広いオートメーション
機器をお届けしています。

有圧換気扇、無停電電源装置

「三菱」の名前は金融、商業、工業の
分野の約45社の企業で会社名の一部
として使用されてきました。

そして今、「三菱」というブランド名は
高品質の象徴として世界中に知れわたって
います。

三菱電機株式会社は宇宙開発、輸送、
半導体、エネルギーシステム、情報通信
処理、AV機器や家電、建築、エネルギー
管理、オートメーションシステムの分野で
事業を展開しており、121ヵ国に237の
工場と研究所を持っています。

なぜ「三菱電機のオートメーション
ソリューションは信頼できる」と言わ
れるのでしょうか。それは、信頼性が高く
効率的で、簡単に使えるオートメーション
機器と制御装置を、私たち自身の工場で
最初に使って確認しているからにほか
なりません。

売上高4兆円（400億ドル以上）、10万人
以上の従業員を擁する世界のトップ
企業のひとつとして、三菱電機は、最高の
製品をお届けするだけでなく、サービスや
サポートにおいても最高レベルのものを
提供いたします。

低压断路器、电磁开关

高压断路器、高压电磁接触器

节能支援设备、电力管理用设备

可编程控制器、人机界面（HMI）

数控装置（CNC）

工业机器人

配电用变压器

加压换气扇、不间断电源装置

放电加工机、激光加工机、电子射束加工机

AC伺服、三相电机、IPM电机
变频器、齿轮传动电机

YO

自1870年创立以来，“三菱”的名字就被金融、

商业、工业领域大约45家企业作为公司名称

的一部分使用。

时至今日，“三菱”这个品牌作为高品质的象

征驰名世界。

三菱电机株式会社在宇宙开发、运输、半导体、

能源系统、信息通信处理、AV设备和家电、建

筑、能源管理、自动化系统领域开展业务，在

121个国家和地区拥有237家工厂和研究所。

为什么说“三菱电机的自动化解决方案可以

信赖”呢？这正是因为可靠、高效、易用的自

动化设备和控制装置，首先都在我们自己的

工厂里使用并经过验证。

作为一个销售额4兆日元（400亿美元以上）、

拥有10万多名员工的世界五百强企业之一，

三菱电机不仅可以提供高品质的产品，而且

还可以提供高水平的服务和技术支持。

可信赖的品牌

三菱电机可提供从控制、驱动产品到数控、加工机、工业机器人等广泛的自动化设备。

注: 1-9的产品请咨询 三菱电机自动化（中国）有限公司 

http://cn.MitsubishiElectric.com/fa/zh/

10的产品请咨询 三菱电机株式会社 
http://www.MitsubishiElectric.com/

※向各国提供的产品不同。
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